
i  

  

 LAPORAN TUGAS AKHIR  

SIMULASI AUTOLOADER MESIN IHE 1302 DAN IPR 1302 

 

  

  

   

  

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

  

Disusun oleh:  

SYAMSURI EKA SARJANA 

14/3361596/SV/05869  

  

 

  

DEPARTEMEN TEKNIK MESIN  

SEKOLAH VOKASI  

UNIVERSITAS GADJAH MADA YOGYAKARTA  

2017 

 

SIMULASI AUTOLOADER MESIN IHE 1302 DAN IPR 1302
SYAMSURI EKA SARJANA, Andhi Akhmad Ismail, S.T., M.Eng.
Universitas Gadjah Mada, 2017 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


	HALAMAN JUDUL
	LEMBAR NOMOR PERSOALAN
	LEMBAR PENGESAHAN
	LEMBAR PERNYATAAN
	MOTTO
	LEMBAR PERSEMBAHAN
	KATA PENGANTAR
	ABSTRACT
	INTISARI
	DAFTAR ISI
	DAFTAR GAMBAR
	DAFTAR TABEL
	BAB I PENDAHULUAN
	1.1 Latar Belakang
	1.2 Tujuan
	1.3 Batasan Masalah
	1.4 Metode Pengumpulan Data
	1.5 Skematika Penulisan

	BAB II LANDASAN TEORI
	2.1 PLC (Programmable Logic Controller)
	2.1.1 Prinsip Kerja PLC
	2.1.2 Bagian-Bagian PLC
	2.1.3 Bahasa Pemrograman
	2.1.4 Ledder Diagram
	2.1.5 Operasi Logika
	2.1.6 Timer
	2.1.7 Counter
	2.1.8 Kelebihan dan Kekurangan PLC

	2.2 MCB (Miniature Circuit Breaker)
	2.3 Transformator
	2.4 Power Supply
	2.5 Proximity Sensor
	2.6 Relay
	2.7 Reed Switch
	2.8 Limit Switch
	2.9 Solenoid
	2.10 HMI (Human Machine Interface)

	BAB III PEMBUATAN SIMULASI
	3.1 Skematik Denah Penempatan Mesin IHE 1302 dan IPR 1302
	3.2 Diagram Sistem dan Flowchart
	3.3 Alat Simulasi
	3.3.1 Hardware
	3.3.2 Software

	3.4 Pembahasan gambar
	3.5 Efisiensi

	BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN
	4.1 Alamat Input
	4.2 Alamat Internal Memory
	4.3 Alamat Output
	4.4 Diagram Ledder

	BAB V PENUTUP
	5.1 Kesimpulan
	5.2 Saran

	DAFTAR PUSTAKA
	LAMPIRAN



