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DAFTAR NOTASI 

 

 A = Luas Penampang         (m2) 

a   = Percepatan     (m/s2) 

Bff = Front braking force.    (N) 

Bfr = Rear braking force.      (N) 

C  = Jari-jari Poros           (m) 

Co  = Jari-jari luar poros    (m) 

Ci   = Jari-jari lubang poros   (m) 

D         = Major diameter spline.   (mm) 

d          = Minor diameter spline.    (mm)  

Dec = Perlambatan.    (g) 

F    = Gaya yang bekerja pada penampang (N) 

G  = Modulus geser dari bahan poros  (GPa) 

h  = Tinggi COG.    (m) 

J = Momen Inersia Polar              (m4)               

Kt        = Koefisien penggunaan 

L  = Panjang dari poros    (m) 

Lt = Track width.     (m) 

Lf         = Load Factor. 

Mp  = Momen puntir     (N.mm) 

 N    = Putaran      (rpm) 
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Ndif     = Putaran differensial.    (rpm). 

 P     = Daya yang bekerja    (hp) 

Pr         = Reduksi primer. 

Ra        = Rasio akhir. 

Rr = Jari-jari rotor     (m) 

S          =  Jarak tempuh       (m) 

sf1   = Faktor keamanan berdasarkan kualitas material & pembuatan. 

sf2       = Faktor keamanan berdasarkan bahaya dan ekonomi. 

T          = Torsi yang bekerja     (Nm) 

t           = Waktu tempuh    (s) 

Vo       = Kecepatan awal    (m/s) 

VR  = rasio putaran 

Wfo = Berat bagian depan.    (N) 

Wtot = Berat total.     (N) 

Wro = Berat bagian belakang.   (N) 

 τt   = Tegangan puntir    (N/m2) 

 σ          = Tegangan Normal           (N/m2) 

φ = Sudut puntir     (rad) 

τult      = Tegangan geser maksimal.   (MPa) 
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