
 

 

PENGENDALI SERVO STATE FEEDBACK PADA SISTEM 

MAGLEV BERDASARKAN COEFFICIENT DIAGRAM METHOD 

DENGAN FEEDBACK LINEARIZATION 

TESIS 

 

Untuk memenuhi sebagian persyaratan 

mencapai derajat Sarjana S-2 

Program Studi S2 Teknik Elektro 

Sistem Isyarat Elektronis 

Departemen Teknik Elektro dan Teknologi Informasi 

 

 

 

 

 

Diajukan oleh 

ALFIAN MA’ARIF 

14 / 376439 / PTK / 10142 

 

Kepada 

PROGRAM PASCASARJANA 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS GADJAH MADA 

YOGYAKARTA 

2017 
 

Pengendali Servo State Feedback pada Sistem Maglev Berdasarkan Coefficient Diagram Method
dengan
Feedback Linearization
ALFIAN MA'ARIF, Adha Imam Cahyadi, S. T., M. Eng., D. Eng.; Ir. Oyas Wahyunggoro, M. T., Ph. D.
Universitas Gadjah Mada, 2017 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


