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𝐷  : jarak antar sel fokal 

𝐷′(𝑂,𝑝𝑖) : jarak miring  

𝐶𝐶𝑜  : cost yang sudah terakumulasi 

𝐶0  : cost pada sel piksel awal  (sel fokal) 

𝐶𝑃𝑖  : cost pada sel piksel yang dituju  

𝐻𝑂  : nilai elevasi pada sel asal (sel fokal)  

𝐻𝑝𝑖     : nilai elevasi pada sel yang dituju 

µ  : ukuran sel (resolusi spasial) 

𝜌  : 
180

𝜋
 

π  : 3.141592653589793 

𝑊  : nilai bobot 

ℎ  : jarak dari sel yang dituju ke sel akhir  (heuristik) 

∆𝑥  : nilai translasi pada sumbu-x  dari sel asal ke sel tujuan 

∆𝑥  : nilai translasi pada sumbu-y dari sel asal ke sel tujuan  

𝑓  : total nilai cost pada lokasi yang dituju 

𝑔  : cost perpindahan dari sel asal ke sel yang dituju  
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