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8. Intisari 

Metering dan pengendalian peralatan pada sistem mikrogrid test bed 

merupakan hal yang sangat penting. Hal tersebut penting karena parameter seperti 

tegangan, arus, frekuensi, dan faktor daya pada sistem dapat berubah setiap waktu. 

Namun, saat ini terdapat banyak kendala untuk dapat melakukan kegiatan metering 

dan pengendalian pembangkit secara real-time, antara lain kendala jarak antar 

peralatan yang berjauhan.  

Pada penelitian ini dibuat sebuah prototipe pusat kendali mikrogrid test bed 

untuk melakukan telemetering dan telecontrol pada sistem mikrogrid test bed. 

Prototipe pusat kendali menggunakan sistem mikrogrid test bed Laboratoirum 

Teknik Tenaga Listrik sebagai basis sistem mikrogridnya. Kemudian software 

pusat kendali dibuat dengan menggunakan java processing. Remote terminal unit 

yang ada, disusun atas modul sensor, modul komunikasi, dan mikrokontroler. 

Sedangkan sistem telekomunikasi dibentuk dengan menggunakan jaringan 

telekomunikasi WiFi. 

Data pengujian akurasi dan presisi hasil konversi pusat kendali divalidasi 

dengan rumus akurasi dan presisi tipikal. Data pengujian kapabilitas dan reliabilitas 

divalidasi dengan data dari pengirim dan penerima. Data pengujian prosedur 

telecontrol dan telemetering divalidasi dengan perancangan prosedur yang dibuat 

sebelumnya. 

Hasil dari penelitian menunjukkan bahwa prototipe pusat kendali memiliki 

kapabilitas dan reliabilitas untuk melakukan komunikasi secara single-client 

ataupun multi-client tanpa mengalami gangguan. Prototipe pusat kendali juga 

memiliki kapabilitas untuk melakukan prosedur telemetering dan prosedur 

telecontrol. Selain itu, prototipe pusat kendali memiliki akurasi terbesar 2% dan 

presisi ±0,000 untuk semua hasil konversi. 

 

Kata kunci : Prototipe, Mikrogrid, Telemetering & Telecontrol 
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9. Abstract 

Metering and controlling equipment on microgrid test bed system is an 

important thing. It is because parameter like voltage, current, frequency, and power 

factor change every time. But, there are so many problems to do real-time metering 

and controlling, one of the problems is the distance between one component to the 

others is far from each other.  

Prototype of microgrid control center which has ability to do telemetering 

and telecontrol function was develop in this research. Laboratorium Teknik Tenaga 

Listrik Microgrid test bed was used as the base of making microgrid control center 

prototype. The remote terminal unit that used was consist of sensor modul, WiFi 

modul and a microcontroller, while the telecomunication system was create with 

WiFi telecomunication network. 

Experiment data of accuracy and precision microgrid control center was 

validated typical formula. Experiment data of capability and reliability that 

received by receiver was validated with data from the sender and recivier. 

Experiment data of telemetering and telecontrol procedure was validated with 

previous procedure design. 

The result show that prototype of microgrid control center has capability and 

reliability to communicate in single-client or multi-client scheme without having 

trouble. It also has capability to do telemetering and telecontrol procedure to all 

microgrid test bed equipment. Beside that, prototype of microgrid control center 

has the biggest value 2% for accuracy and it has ±0,000 precision for all 

conversion. 

 

Keywords :    Prototype, Microgrid, Telemetering & Telecontrol 

 

 

 

 

 

 

PROTOTIPE PUSAT KENDALI PADA MIKROGRID TEST BED LABORATORIUM TEKNIK TENAGA
LISTRIK
EDO PROBOLAKSANA AGANINGGAR, Dr.Eng. F.Danang Wijaya,S.T.,M.T. ; Ir. Tiyono, M.T.
Universitas Gadjah Mada, 2017 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


	1. HALAMAN PENGESAHAN
	2. surat pernyataan
	3. HALAMAN PERSEMBAHAN
	4. KATA PENGANTAR
	5. DAFTAR ISI
	6. DAFTAR TABEL
	DAFTAR GAMBAR
	7. DAFTAR SINGKATAN
	8. Intisari
	9. Abstract
	1. BAB I PENDAHULUAN
	1.1 Latar Belakang
	1.2 Rumusan Masalah
	1.3 Batasan Masalah
	1.4 Tujuan
	1.5 Sistematika Penulisan

	2. BAB II TINJAUAN PUSTAKA DAN DASAR TEORI
	2.1 Tinjauan Pustaka
	2.2 Dasar Teori
	2.2.1 Mikrogrid
	2.2.2 SCADA ( Supervisory Control and Data Acquisition)
	2.2.3 Software Processing
	2.2.3.1 Library Network Processing

	2.2.4 WiFi
	2.2.5 Protokol TCP/IP
	2.2.6 ESP-12E NODEMCU LUA DEVELOPMENT BOARD
	2.2.7 Dispathing Pembangkit Listrik


	3. BAB III METODE PENELITIAN
	3.1  Waktu dan Tempat Penelitian
	3.1.1 Waktu
	3.1.2 Tempat

	3.2 Alat dan Bahan
	3.3 Diagram Alir Penelitian
	3.4 Perancangan Umum Prototipe Pusat Kendali
	3.5 Perancangan Software Pusat Kendali
	3.5.1 Prosedur Telemetering
	3.5.1.1 Pembuatan Persamaan Matematis untuk Konversi Data

	3.5.2 Prosedur Telecontrol
	3.5.2.1 Perancangan Algoritme Dispatch Pemangkit

	3.5.3 Perancangan Antarmuka Software Pusat Kendali

	3.6 Perancangan Sistem Telekomunikasi
	3.6.1 Format Susunan Data

	3.7 Pengujian Pusat Kendali
	3.7.1 Pengujian Akurasi dan Presisi Konversi Data
	3.7.2 Pengujian Telekomunikasi
	3.7.2.1 Pengujian Kapablitias Komunikasi Pusat Kendali
	3.7.2.2 Pengujian Reliabilitas Komunikasi Pusat Kendali

	3.7.3 Pengujian Prosedur Telemetering
	3.7.4 Pengujian Prosedur Telecontrol

	3.8  Cara Analisis

	4. BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN
	4.1 Implementasi Perancangan Software Pusat Kendali
	4.1.1 Pembuatan Fungsi Server Client
	4.1.2 Pembuatan Prosedur Telmetering
	4.1.3 Pembuatan Prosedur Telecontrol

	4.2 Hasil Pengujian Akurasi dan Presisi Konversi Data
	4.2.1 Akurasi dan Presisi Tegangan
	4.2.2 Akurasi dan Presisi Arus
	4.2.3 Akurasi dan Presisi Frekuensi
	4.2.4 Akurasi dan Presisi Faktor Daya

	4.3 Hasil Pengujian Kapabilitas dan Reliabilitas Telekomunikasi
	4.3.1 Pengujian Kapabilitas
	4.3.2 Pengujian Reliabilitas Telekomunikasi

	4.4 Hasil Pengujian Prosedur Telemetering
	4.5 Hasil Pengujian Prosedur Telecontrol

	5. BAB V  KESIMPULAN DAN SARAN
	5.1 Kesimpulan
	5.2 Saran

	6. DAFTAR PUSTAKA
	7. LAMPIRAN

