
SKRIPSI 

KOMUNIKASI GROUND SEGMENT ROBOT KAPAL DENGAN 
DETEKSI DAN KOREKSI KESALAHAN BERBASIS KODE HAMMING 

ROBO BOAT GROUND SEGMENT COMMUNICATION WITH ERROR 
DETECTION AND CORRECTION BASED ON HAMMING CODE 

 
 

Diajukan untuk memenuhi salah satu syarat memperoleh Derajat Sarjana Sains Program 

Studi Elektronika dan Instrumentasi Jurusan Ilmu Komputer dan Elektronika. 

 

 

 
 

ABRIAN MAULANA ARIGUSMAN 
10/300774/PA/13359 

 

 
PROGRAM STUDI ELEKTRONIKA DAN INSTRUMENTASI 

JURUSAN ILMU KOMPUTER DAN ELEKTRONIKA 
FAKULTAS MATEMATIKA DAN ILMU PENGETAHUAN ALAM 

UNIVERSITAS GADJAH MADA 
YOGYAKARTA 

 
2015 

  

i 
 

KOMUNIKASI GROUND SEGMENT ROBOT KAPAL DENGAN DETEKSI DAN KOREKSI KESALAHAN
BERBASIS KODE HAMMING
ABRIAN MAULANA ARIGUSMAN, Dr. Agfianto Eko Putra; Bakhtiar Alldino A.S., S.Si., M.Cs.
Universitas Gadjah Mada, 2015 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


	COVER
	SKRIPSI
	PRAKATA
	DAFTAR ISI
	DAFTAR GAMBAR
	DAFTAR TABEL
	INTISARI
	ABSTRACT
	BAB I PENDAHULUAN
	1.1 Latar Belakang
	1.2 Rumusan Masalah
	1.3 Batasan Masalah
	1.4 Tujuan dan Manfaat Penelitian
	1.5 Metodologi Penelitian
	1.6 Sistematika Penulisan

	BAB II TINJAUAN PUSTAKA
	BAB III LANDASAN TEORI
	3.1 Kode Hamming
	Ground Segment
	Robot Kapal
	Mikrokontroler
	GPS
	Kompas
	LM35
	Modul RF YS-1020

	BAB IV RANCANGAN SISTEM
	Rancangan Sistem Secara Keseluruhan
	Rancangan Perangkat Keras
	Rancangan Perangkat Lunak
	Rencana Pengujian

	BAB V IMPLEMENTASI
	5. 1 Implementasi Perangkat Keras
	5. 2 Implementasi Perangkat Lunak
	Implementasi Program Mikrokontroler
	Implementasi Program Antarmuka Delphi
	Implementasi Program Matlab


	BAB VI HASIL DAN PEMBAHASAN
	Pengujian Komputasi Encoding
	Pengujian Komputasi Decoding
	Pengujian dengan variasi error akibat interferensi
	Pengujian terhadap jarak

	BAB VII KESIMPULAN DAN SARAN
	Kesimpulan
	Saran

	DAFTAR PUSTAKA
	LAMPIRAN


