UNIVERSITAS
GADJAH MADA

ANALISIS HASIL PENGUKURAN POSISI HORIZONTAL KAPAL USV AROSSEL (Autonomous
Remotely Operated Surface

Vessel) MENGACU STANDAR IHO UNTUK PEMETAAN BATIMETRI SKALA BESAR

DASITA MEYGAN P, Abdul Basith, S.T., M.Si., Ph.D; Dedi Atunggal S.P., S.T., M.Sc.

Universitas Gadjah Mada, 2016 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

DAFTAR ISI
HALAMAN JUDUL ..., i
HALAMAN PENGESAHAN ...t a e e \
HALAMAN PERNYATAAN ..., Vi
HALAMAN PERSEMBAHAN ... Vil
KATA PENGANTAR ...ttt e e s e e e e e e e e s s nanraraaaaeeeaaans viii
INTISARI et e e e e e e e e e e e e e e s s e e e e e e e e e s e aanneees X
AB ST RA CT e e e e e e e e e a e e e e e s raaaaaaaaa Xi
DY Nl AN B 1 Y O EURR S Xii
DAFTAR GAMBAR ... e a e e aaeeas XV
DAFTAR TABEL ..., XVii
DAFTAR LAMPIRAN ..., XViii
BAB | PENDAHULUAN. ..., 1
.1, Latar BElaKang ........cocveeiiiiieeiiie ettt e e et e e snee e 1
1.2, RUMUSAN MaSalah..........c.ooiiiiiiiiii e 3
G TR IV U T o USRS PRUSRR 4
L4, IMANTAAL ... 4
[.5. Cakupan Masalah ............cccoeiiiiiiiiic e 4
[.6. TiNjauan PUSLAKA ..........ccoiuviieiiieeciie et 5
O I 1 o 7 1o =0 o PP PP PR 7
[.7.1. Pemetaan Batimetri.........cccoveiiiiiieiiieiie e 7
1.7.2. Alat Ukur Kedalaman (Echosounder) Metode Akustik......................... 8
1.7.2.1. Single beam echosounder. ...........cccoveiiiieiiic i 9
1.7.3. Lajur PEMEIUMAN......c.vvieiiie ettt 11
[.7.3.1. Lajur PErum ULAMA .........cccvureeirreeiiieesieeecsieeessrre e e srvee e snneeesneee e 12
1.7.3.2. Lajur perum Silang .........ccoouveeviiieeiiie e 13
1.7.3.3. Lajur perum tambahan ............c..ccooveeiiie i, 14
1.7.4. Penentuan Posisi Horizontal pada Pemetaan batimetri....................... 14
1.7.4.1. Metode absolute poSitioning. .........cccccccvveeiiieiiiee e, 14
1.7.4.2. Metode relative poSitioning..........cccceevvvveiiiee e 15
1.7.5. Kapal USV (Unmanned Surface Vessel)...........ccoovveeiiiiiiiiiiiineenn, 16
1.7.6. Standarisasi Survei Hidrografi ..........ccccccooviiiiiiiiie e, 17
1.7.6.1. IHO Standards Of Hydrographic Surveys...........ccccoeceevvivnneennnnn 18

Xii



UNIVERSITAS
GADJAH MADA

ANALISIS HASIL PENGUKURAN POSISI HORIZONTAL KAPAL USV AROSSEL (Autonomous
Remotely Operated Surface

Vessel) MENGACU STANDAR IHO UNTUK PEMETAAN BATIMETRI SKALA BESAR

DASITA MEYGAN P, Abdul Basith, S.T., M.Si., Ph.D; Dedi Atunggal S.P., S.T., M.Sc.

Universitas Gadjah Mada, 2016 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

1.7.6.2. SNI (Standar Nasional INdONesia) ..........cccccevviviiiiiiiieniiiee e, 19

1.7.7. Tingkat Kepercayaan Hasil Pengukuran.............c.cccoovverieniiinieninnnn, 19
1.7.7.1. Nilai kepresisian (KECErmatan) ...........ccoceeveeriuierieeiieiiienieeninns 20
1.7.7.2. Nilai keakuratan (kehandalan) ............ccocoviiiiiniiiiiiiicen 20

1.7.8.  Uji Kualitas Hasil Data UKUran...........cccccoooveiiiiinniiencenc e 20
1.7.8.1. Kualitas hasil data posisi horizontal..............c.ccccooiiiiiiiiiniiennn, 21
1.7.8.2. Kualitas hasil data kedalaman .............ccccoooiiiiiiin 21
1.7.8.3. Pengujian distribusi T-(StUdeNt)..........ccccceviiriiieniiiiieiienieenienn 22
1.7.8.4. Uji Signifikansi parameter ...........cccooovveieeiiieniieniee e 23

1.8, HIPOTESIS. ...ttt 24
BAB 1l PELAKSANAAN ..ottt ettt snee e 25
1L PEISIAPAN ..ttt ettt et 25
[.1.1 Bahan Penelitian ........ccoeiieeiiiieiciie e 25
[1.1.2. Alat PENEITIAN ...cvveeeiieece e 25
[1.1.2.1. Perangkat KEras...........ccceeiueeeiiieeiiiesitisessee e e svn e sne e see e 25
11.1.2.2. Perangkat lunak..............ccoouviiiiiieiiie e 26

1.2, PelakSaNaan .........c.ooiiiiiiiiiie et 26
[1.2.1. Tahap Persiapan..........ccccoouveiiiieiiiee e siee e e e saee e iee e e 29
[1.2.1.1. StUdi IEEIature.......cooiieiiiei e 29
11.2.1.2. Survei boundary I0KasSi...........ccceeiiiieiiiie e 29

11.2.1.3. Persiapan dan pengecekan kapal USV, fish finder dan modul GPS
UDBIOX et 30

11.2.1.4. Mengkonfigurasi kapal USV, fish finder dan modul GPS Ublox . 32
11.2.1.5. Merangkai dan memasang fish finder dan modul GPS Ublox ke

dalam Kapal USV .........coooiiiiiiee e 35
11.2.2. Tahap Pelaksanaan Pengukuran .............cccccoeovieeiine e 36
11.2.2.1. Pengukuran posisi horizontal titik statik NOOO5 di darat dengan
MELOAE RTK ..ottt 36
11.2.2.2. Pengukuran posisi horizontal titik pemeruman metode RTK dan
ADSOIUL ... 38
11.2.2.3. Pengukuran kedalaman titik pemeruman .............ccccceeevevveeineennn, 39
11.2.3. Tahap Pengolahan Data .............ccccceeevieiiiiec i 40
11.2.3.1. Manejemen data hasil pengukuran..............cccccoecveeviieeiiiee e, 40
11.2.3.2. Identifikasi titik perum yang saling berpotongan......................... 40
11.2.3.3. Uji kualitas data posisi horizontal titik statik NOOO5 di darat ....... 41
11.2.3.4. Uji kualitas data kedalaman sesuai IHO SP-44 tahun 2008.......... 42



ANALISIS HASIL PENGUKURAN POSISI HORIZONTAL KAPAL USV AROSSEL (Autonomous
Remotely Operated Surface

Vessel) MENGACU STANDAR IHO UNTUK PEMETAAN BATIMETRI SKALA BESAR

DASITA MEYGAN P, Abdul Basith, S.T., M.Si., Ph.D; Dedi Atunggal S.P., S.T., M.Sc.

Universitas Gadjah Mada, 2016 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

[1.2.3.5. Pembuatan kontur kedalaman..............ccccoooiiiiiiiin 43
[1.2.4. Tahap Analisis Hasil Pengolahan Data............c.cccccoooiiiiiniiiiininn 43

11.2.4.1. Analisis akurasi dan presisi posisi horizontal titik statik NOO05
menggunakan metode RTK. ... 43

11.2.4.2. Analisis perbedaan posisi horizontal titik perum metode RTK dan
ADSOIUL ... 43

11.2.4.3. Analisis kerapatan lajur pemeruman terhadap standar IHO SP-4444

11.2.4.4. Analisis kontur kedalaman hasil pemetaan batimetr.................... 44

BAB 111 HASIL DAN PEMBAHASAN .....ooiiii et 45

[11.1. Hasil Pengukuran Posisi di Titik NOOOS..........ccccccoeiiviiiiiiiieniiie e 45

I11.1.1. Data Koordinat Posisi Horizontal Titik NOOO5 Metode RTK.............. 45

[11.1.2. Hasil Uji Data Pengukuran di Titik NOOO5...........ccccocveiiienieiiienieene, 47

111.1.2.1.Uji kualitas data (tingkat kepercayaan 95%)..........cccccovverivieninnn 47

111.1.2.2.Uji signifikansi perbedaan hasil pengukuran............cccooevieninenn 49

I11.1.3. Analisis Hasil Ukuran Posisi Titik NOO05 Metode RTK Positioning... 50

[11.2. Hasil Pengukuran Posisi Horizontal Titik Perum..........cccccccovevveeiineennnen. 52
[11.2.1. Data Koordinat Posisi Horizontal Titik Pemeruman Metode Absolut

DaN RTK .ot 52

[11.2.2. Analisis Perbedaan Posisi Titik Perum Metode RTK dan Absolut...... 53

I11.2.3. Analisis Kerapatan Pemetaan batimetri Sesuai Standar IHO............... 58

111.2.3.1.Kerapatan antar lajur pemeruman ............cccocveeeveeeiireesieeesrnneeenns 58

[11.2.3.2.Kerapatan antar titik pemeruman. ............ccccceeevvveevieeesiee e, 59

[11.3. Hasil Pengukuran Kedalaman Titik Pemeruman ..........c..cccccceeviveeiivveennnnn. 62

[11.3.1. Data kedalaman titik peEmMeruman ...........ccccceeeveeeviiee s 62

111.3.2. Analisis hasil uji kualitas data kedalaman titik perum......................... 62

111.3.3. Analisis kontur kedalaman hasil pemetaan batimetri.......................... 64

BAB IV KESIMPULAN DAN SARAN ..ottt 68

IV.1, KESIMPUIAN ...t e e 68

TV.2. SAIAN ... 69

DAFTAR PUSTAKA . ..ottt et 70

LAMPIRAN ...ttt ettt et e et e e te e et e e n e e nteeanbeeanbeennee s 73

Xiv



