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Penentuan estimasi posisi objek pada suatu lokasi merupakan hal yang 
fundamental dalam berbagai penelitian yang berhubungan dengan layanan berbasis 
lokasi (location base service). Perkembangan teknologi khususnya pada perangkat 
mobile, tidak menutup kemungkinan untuk dipergunakan dalam pengembangan 
teknologi Indoor Positioning System (IPS). Positioning system memungkinkan 
perangkat mobile untuk menentukan posisinya, sehingga dapat dimanfaatkan untuk 
layanan berbasis posisi seperti untuk navigasi, pelacakan atau pemantauan.  
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