
��

'$)7$5 3867$.$

$OPDQGD 'HQL � +DELO <XVXI������ 3HUDQFDQJDQ 3URWRW\SH $UXV EHEDQ EHUOHELK

SDGD %HEDQ '& PHQJJXQDNDQ 0LNUNRQWUROHU� -XUQDO (OHNWUXP� 9RO���

1R��� 8QLYHUVLWDV 0XKDPPDGGL\DK -DNDUWD�

$GULDQV\DK $QGL � 2ND +LG\DWDPD� ����� 5DQFDQJ %DQJXQ 3URWRWLSH (OHYDWRU

PHQJJXQDNDQ PRFURFRQWUROHU $UGXLQR PHJD ��� 3� -XUQDO 7HNQRORJL

(OHNWUR � 9RO�� 1R�� � 8QLYHUVLWDV 0HUFX %XDQD -DNDUWD�

*XQWXU 1DQGD 3UDNDVD������ 352727,3( .81&, 3,178 0(1**81$.$1

02725 67(33(5 %(5%$6,6 $5'8,12 0(*$ ���� '(1*$1

3(5,17$+ 68$5$ 3$'$ $1'52,'� 6NULSVL� 8QLYHUVLWDV /DPSXQJ�

+LNPDK� QDGD ILWULH\DWXO� LPDP VDSXDQ� 7ULZL\DQWR������ 5DQFDQJ EDQJXQ

6\ULQJH SXPS EHUEDVLV PLNURNRQWUROHU DWPHJD ���� GLOHQJNDSL GHWHNWRU

RNXODVL�6NULSVL � 8QLYHUVLWDV $LUODQJJD � 6XUDED\D�

0LKDUMD� 0 1DMDPXGGLQ GZL� ����� 5DQFDQJ EDQJXQ $SOLNDVL GRVLV REDW V\ULQJH

SXPS� 6HPLQDU 1DVLRQDO ,QIRUPDWLND 0HGLV� 8QLYHUVLWDV ,VODP ,QGRQHVLD

<RJ\DNDUWD�

6LQDXODQ �2OLYLD 0� <DXOLH� %UDYH� ����� 3HUDQFDQJDQ $ODW XNXU .HFHSDWDQ

.HQGDUDDQ PHQJJXQDNDQ $70(*$ ��� (� -XUQDO 7HNQLN (OHNWUR GDQ

.RPSXWHU � ,661 ����������� 8165$7 PDQDGR�

6XOLVW\DQWR� 3UD\DGL������ 6\ULQJH 3XPS RWRPDWLV %HUEDVLV 0LNURNRQWUROHU

$UGXLQR 8QR� 7XJDV $NKLU� 8QLYHUVLWDV 6DQDWD 'KDUPD <RJ\DNDUWD�

6XU\DQWR � 0XKDPPDG -XKDQ 'ZL� ����� 5DQFDQJ EDQJXQ DODW SHQFDWDW ELD\D

SHPDNDLDQ HQHUJ\ OLVWULN SDGD NDPU NRV PHQJJXQDNDQ PRGHO JOREDO

V\VWHP IRU PRELOH FRPPXQLFDWLRQ �*60� ���O %HUEDVLV DUGXLQR 812�

-XUQDO MXUXVDQ WHNQLN HOHNWUR 9RO � 1R�� � 8QLYHUVLWDV 1HJHUL 6XUDED\D�

Rancang Bangun Syringe Pump Menggunakan Mikrokontroler Robotdyn Mega 2560
NIKO RIZKY C A N, Budi Sumanto, S.Si., M.Eng 
Universitas Gadjah Mada, 2020 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


