
 
 

61 
 

DAFTAR PUSTAKA 

Abidin, H.Z., (2000). Penentuan Posisi dengan GPS dan Aplikasinya. PT Pradnya 

Paramita, Jakarta 

Adhzan, D., Yuwono, B., & Awaluddin, M., (2015). Aplikasi Mobile IP (Telkomsel, 

Indosat, XL) untuk Verifikasi TDT Orde-3 Menggunakan Metode RTK-NTRIP 

(Studi Kasus : Stasiun CORS UNDIP). 2, 42–52. 

Badan Informasi Geospasial., (2018). Peraturan Badan Informasi Geospasial Nomor 

6 Tahun 2018 Tentang Perubahan Atas Peraturan Kepala Badan Informasi 

Geospasial Nomor 15 Tahun 2014 Tentang Pedoman Teknis Ketelitian Peta 

Dasar. 

Bostanci, E., Bostanci, B., Kanwal, N., & Clark, A. F., (2018). Sensor fusion of camera 

, GPS and IMU using fuzzy adaptive multiple motion models. Soft Computing, 

22(8), 2619–2632. https://doi.org/10.1007/s00500-017-2516-8 

Chaudry, A., Shih, C., Skillin, A., & Witcpalek, D., (2018). Inertial Measurement 

Units. EECS 373 Project Presentation. 

Chunpeng, K., & Zhong, S., (2008). Design of data acquisition and processing system 

for IMU. Proceedings - 2nd 2008 International Symposium on Intelligent 

Information Technology Application Workshop, IITA 2008 Workshop, 585–588. 

https://doi.org/10.1109/IITA.Workshops.2008.82 

Departemen Permukiman dan Prasarana Wilayah., (2004). Pedoman Survei 

Inventarisasi Geometri Jalan Perkotaan (p. 21). 

Direktorat Jenderal Bina Marga, & Direktorat Pembinaan Jalan Kota., (1990). Tata 

cara pelaksanaan survei inventarisasi jalan dan jembatan kota. 017. 

El-Sheimy, N., (2005). An overview of mobile mapping systems. FIG Working Week, 

January 2005, 1–24. 

Gontran, H., Skaloud, J., & Gilliéron, P. Y., (2007). A mobile mapping system for 

road data capture via a single camera. Advances in Mobile Mapping Technology, 

May, 43–49. 

Handayani, W., & Suharyadi, R., (2011). Mobile Mapping Untuk Geometri Jalan. 

Simposium Nasional Sains Geoinformasi II, 53(9), 111–121. 

Hofmann, & Wellenhof., (2008). GNSS - GPS, GLONASS, Galileo & more. 

Imajing., (2015). Imajbox Portable Mobile Mapping System. 33(0), 33–35. 

Kukko, A., Jaakkola, A., Lehtomäki, M., Kaartinen, H., & Yuwei, C., (2012). Mobile 

mapping system and computing methods for modelling of road environment. 2009 

Joint Urban Remote Sensing Event, June. 

Luhmann, T., Robson, S., Kyle, S., & Harley, I., (2011). Close Range Photogrammetry 

and 3D Imaging. In Photogrammetric Record (Vol. 30, Issue 151). 

https://doi.org/10.1111/phor.12114 

ANALISIS AKURASI SISTEM MOBILE MAPPING PADA PENGUKURAN PANJANG RUAS JALAN
DALAM APLIKASI SURVEI
INVENTARISASI GEOMETRI JALAN PERKOTAAN
IKHSAN LUTHFI ARADEA, Dr. Catur Aries Rokhmana, S.T., M.T.
Universitas Gadjah Mada, 2020 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/



 
 

62 
 

Putera, B. A. S., & Hariyanto, T., (2015). Kalibrasi Kamera Non-Metrik Digital 

dengan Metode Self Calibration. 1–29. 

Safi’i, A. N., (2018). Akurasi Pengukuran GPS Metode RTK-Ntrip Menggunakan Ina-

Cors Big. Seminar Nasional Geomatika, 2, 455. 

Situmorang, P. H., (2019). Uji Akurasi Pemodelan Tiga Dimensi Hasil Integrasi 

Kamera Digital dan Modul Global Navigation Satellite System (GNSS) Multi 

Frequency. 

Tao, C., & Li, J., (2007). Advances in mobile mapping technology. Advances in 

Mobile Mapping Technology, 1–176. 

TOPCON., (2016). GR-5 The GR-5 with Vanguard Technology TM. 

https://www.topcon.co.jp/en/positioning/products/pdf/GR-5_E 

Wolf, P. R., Dewitt, B. A., & Wilkinson, B. E., (2014). Elements of Photogrammetry 

with Applications in GIS, 4th ed. 696 pp. 

Wübbena, G., Bagge, A., & Schmitz, M., (2001). RTK Networks based on Geo ++ ® 

GNSMART − Concepts , Implementation , Results. Biography An 

Interdisciplinary Quarterly, July 2014. 

 

ANALISIS AKURASI SISTEM MOBILE MAPPING PADA PENGUKURAN PANJANG RUAS JALAN
DALAM APLIKASI SURVEI
INVENTARISASI GEOMETRI JALAN PERKOTAAN
IKHSAN LUTHFI ARADEA, Dr. Catur Aries Rokhmana, S.T., M.T.
Universitas Gadjah Mada, 2020 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


