
SKRIPSI 

 

Object Tracking untuk Deteksi Pejalan Kaki Berdasarkan Omnidirectional 

Vision Menggunakan Metode Camera Egomotion dan HOG-SVM 

 

Object Tracking for Pedestrian Detection Based On Omnidirectional Vision 

Using Camera Egomotion and HOG-SVM Method 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

DENANDA HENDRA PRATAMA 

15/377977/PA/16452 

 
 
 

PROGRAM STUDI ELEKTRONIKA DAN INSTRUMENTASI 
DEPARTEMEN ILMU KOMPUTER DAN ELEKTRONIKA 

FAKULTAS MATEMATIKA DAN ILMU PENGETAHUAN ALAM 
UNIVERSITAS GADJAH MADA 

YOGYAKARTA 
2019 

 

Object Tracking untuk Deteksi Pejalan Kaki Berdasarkan Omnidirectional Vision Menggunakan
Metode
Camera Egomotion dan HOG-SVM
Denanda Hendra Pratama, Ika Candradewi, S.Si., M.Cs. ; Dr. Yohanes Suyanto, M.I.Kom.
Universitas Gadjah Mada, 2019 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


