
DAFTAR ISI

HALAMAN JUDUL . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . i
HALAMAN PENGESAHAN . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ii
HALAMAN PERNYATAAN . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . iii
HALAMAN PERSEMBAHAN . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . iv
HALAMAN MOTTO . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . v
PRAKATA . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . vi
DAFTAR ISI . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . viii
DAFTAR LAMBANG . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . x
INTISARI . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . xi
ABSTRACT . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . xii
I PENDAHULUAN . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1

1.1 Latar Belakang Masalah . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
1.2 Tujuan dan Manfaat Penelitian . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
1.3 Tinjauan Pustaka . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
1.4 Metode Penelitian . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5
1.5 Sistematika Penulisan . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6

II DASAR TEORI . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8
2.1 Matriks Definit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8
2.2 Hasil Kali Kronecker . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8
2.3 Persamaan Sylvester dan Persamaan Lyapunov . . . . . . . . . . . 14
2.4 Norma Frobenius . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17
2.5 Notasi Order . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17
2.6 Cholesky Factor dan Hasil Kali Low-rank . . . . . . . . . . . . . . 17
2.7 Kestabilan dan Keterkendalian Sistem . . . . . . . . . . . . . . . . 21
2.8 Regulator Linear Kuadratik (Linear Quadratic Regulator (LQR))

Waktu Kontinu . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37
2.9 Persamaan Aljabar Riccati . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41
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