Simetri antara Estimasi State Berkendala dan Reference Tracking Berkendala
ZAHROTUL AMALIA S, Prof. Dr. Salmah, M.Si.

Universitas Gadjah Mada, 2019 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

TESIS

SIMETRI ANTARA ESTIMASI STATE BERKENDALA DAN REFERENCE
TRACKING BERKENDALA

( ON THE SYMMETRY BETWEEN CONSTRAINED STATE

ESTIMATION AND CONSTRAINED REFERENCE TRACKING )

Diajukan untuk memenuhi salah satu syarat memperoleh derajat
Master of Science Matematika

ZAHROTUL AMALIA SOLAKHA
17/418734/PPA/05518

PROGRAM STUDI S2 MATEMATIKA
DEPARTEMEN MATEMATIKA
FAKULTAS MATEMATIKA DAN ILMU PENGETAHUAN ALAM
UNIVERSITAS GADJAH MADA
YOGYAKARTA

2019



	S2-2019-418734-complete
	HALAMAN JUDUL
	HALAMAN PENGESAHAN
	HALAMAN PERNYATAAN
	HALAMAN PERSEMBAHAN
	HALAMAN MOTTO
	PRAKATA
	DAFTAR ISI
	DAFTAR TABEL
	DAFTAR GAMBAR
	DAFTAR LAMBANG
	INTISARI
	ABSTRACT
	PENDAHULUAN
	Latar Belakang Masalah
	Tujuan dan Manfaat Penelitian
	Tinjauan Pustaka
	Metode Penelitian
	Sistematika Penulisan

	DASAR TEORI
	Turunan terhadap Vektor
	Identitas Matriks Woodbury
	Distribusi Gaussian dan Distribusi Gaussian Terpotong (Truncated Gaussian Distribution)
	Regulator Linear Kuadratik
	Reference Tracking
	Masalah Dual Lagrangian
	Interpretasi Geometri Masalah Dual Lagrangian
	Dualitas Lemah dan Kuat

	Optimisasi Nonlinear dengan MATLAB

	DUALITAS ANTARA ESTIMASI STATE BERKENDALA DAN KENDALI LQR
	Estimasi State Berkendala
	Dualitas antara Masalah Estimasi State Berkendala dan Masalah Kendali LQR, dengan Kendala Process Noise
	Dualitas Lagrangian antara Estimasi State Berkendala dan Masalah Kendali LQR
	Formulasi Ekuivalen untuk Masalah Primal (Estimasi State Berkendala)
	Simetri antara Masalah Estimasi State Berkendala dan Masalah Kendali LQR
	Kasus Process Noise Skalar

	Dualitas antara Masalah Estimasi State Berkendala dan Masalah Kendali LQR, dengan Kendala Process Noise, Measurement Noise, dan State Awal
	Dualitas Lagrangian antara Estimasi State Berkendala dan Masalah Kendali LQR
	Formulasi Ekuivalen untuk Masalah Primal (Estimasi State Berkendala)
	Simetri antara Masalah Estimasi State Berkendala dan Masalah Kendali LQR
	Contoh Numerik


	SIMETRI ANTARA ESTIMASI STATE BERKENDALA DAN REFERENCE TRACKING BERKENDALA
	Masalah Estimasi State Berkendala
	Masalah Reference Tracking dengan Kendala
	Simetri antara Estimasi State Berkendala dan Reference Tracking Berkendala
	Simetri antara Estimasi State Berkendala dan Reference Tracking Berkendala dengan Rata-rata Process Noise Tidak Harus Nol
	Simetri antara Estimasi State Berkendala dan Reference Tracking Berkendala dengan Rata-rata Process Noise dan Rata-rata Measurement Noise Tidak Harus Nol

	PENUTUP
	Kesimpulan
	Saran

	DAFTAR PUSTAKA
	KODE PROGRAM MATLAB BAB III
	KODE PROGRAM MATLAB BAB IV


