BEHAVIOR BASED ROBOTIC PADA ROBOT PIONEER 3-DX MENGGUNAKAN V-REP
IKA CAHYANI, Fahmizal, S.T.,M.Sc.

Universitas Gadjah Mada, 2019 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

DAFTAR ISI
LEMBAR PENGESAHAN ......ooviiiiieieesese e iii
PERNYATAAN . ...ttt sttt st s ettt ne e iv
KATA PENGANTAR ...ttt Y
DY I O 1 ) SRR vii
DAFTAR GAMBAR ...ttt et e e enae e IX
DAFTAR TABEL ...ttt e e e Xi
ABSTRAK e e e e e nnre e Xii
ABSTRACT .ttt e et e et e e e e aa e e e naeeanae e Xiil
BAB | PENDAHULUAN .....ooiiiit et 1
A, Latar BelaKang .......cccoooveiiiiiic e 1
B.  Tujuan Penelitian ..........ccoeiieiiicceese e 3
C. Batasan Masalah..........cccoviiiiiiiiiie e 3
D.  MEOUOIOGH ...t 4
E. Sistematika PENUIISAN .........ccoeiiiiiiiieiiec e 6
BAB Il LANDASAN TEORI ...t 7
ALV oREP e 7
B, PYINON oo 22
C. Behaviour Based RODOLIC..........ccccuiiiiiieieieiesie e 23
D. MaZ€ SOIVING ...cvieiiiieiice e 27
E. RODOt PIONEEI 3-DX...oeiiiiiiiiiiisieeiee et 28
F.  KeNdali PID.....ooieiieecccee ettt 30
BAB 11l PERANCANGAN SISTEM ....ccoiiiiie e 38
A, SPeSITIKAST SISTEIM .....ovviiiiic e 39
B. Desain Sistem Navigasi Robot Pioneer 3-DX Berbasis Perilaku .............. 39
C. Kendali PID ......ooooieieie e s 50
BAB IV PENGUJIAN DAN ANALISIS SISTEM .....coccoviiiiiiiieeececeee e, 53
A, SENSOT PrOXIMILY c.veiiiiiiic ettt 53
B. Waktu Tempuh RODOL..........ccviiiiicece e 54
C. Pengujian Sistem Kendali PID........cccoocoiiiiiiiiiiieie e 55
BAB V PENUTUP ..ottt 59

Vi



BEHAVIOR BASED ROBOTIC PADA ROBOT PIONEER 3-DX MENGGUNAKAN V-REP
IKA CAHYANI, Fahmizal, S.T.,M.Sc.

Universitas Gadjah Mada, 2019 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

AL KESIMPUIAN .. s 59
B. SAIaN....c 59
DAFTAR PUSTAKA ..ttt 60

viii



