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v_4 : Kecepatan kritis kestabilan roll pada kursi roda empat roda 

COM : pusat massa gabungan kursi roda dan model manusia (mm) 

fc : gaya yang ditumpu oleh roda depan (N) 

fr  : gaya yang ditumpu oleh roda belakang (N) 

g : gaya gravitasi = 9.81 m/s2  

m : massa gabungan kursi roda dan model manusia (kg) 

M : massa dari kursi roda beserta penggunanya (sebagai satu sistem) (kg) 

r : radius belokan (m) 

t : waktu (t) 

v : kecepatan (m/s) 
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