UNIVERSITAS
GADJAH MADA

Floating Transceiver pada Pengiriman Data Remotely Operated Vehicle (ROV) Menggunakan
Telemetry 433

Mhz

AHMAD NOVAN K M, Rendra Dwi Firmansyah, S.Si.,M.Eng

Universitas Gadjah Mada, 2018 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

DAFTAR ISI
Halaman Pengesanan ...............coooeiiiiiii i, Il
Halaman Pernyataan ..............coooieiiiiiii i e, v
Halaman Motto. . .....uoeie e e e Vv
PraKata ... VI
DTl IS ..ot VIl
Daftar GambDaAr ... X
Daftar Tabel ... Xl
Daftar Persamaan ........oooeeoo e, X111
INEISAIT e e e, IX
AT ACT ..o XV
BAB I PENDAHULUAN ...ttt e e e, 1
1.1. Latar Belakang ...........ooooiiiiiiii e, 1
1.2. Rumusan Masalah. ... 2
1.3. Tinjauan Penelitian ..............ooiiiiiiiiiiiiii e, 2
1.4. Manfaat Penelitian .......ooooveiieiieiii 2
1.5. Batasan Penelitian .........oooeeenieeieee e, 3
1.6. Sistematika PenuliSan ............euuueuuneen e 3
BAB II LANDASAN TEORI ...t 4
2.1 Tinjauan Pustaka .............ooiiiiiniiii e 4
A D 7T T ) ol (T ) & E 12
BAB III METODOLOGI PENELITIAN ...t 23
3.1. Waktu dan Tempat .......oovniiniiiiii e 23
32.Bahan Penelitian .........ooo i 23
33 Alat Penelitian . ..o 24
3.4. Spesifikasi Alat ........cooiriiiiiii 25
3.5 Rancangan Pengujian Alat ... 20
3.6. Metodologi Penelitian ................ooiiiiiiiiiiiiii e 27
3.7. Perancangan Perangkat Keras ................coeiiiiiiiiiiiinn, 29
3.8. Perancangan Perangkat Lunak ................cooooiiiiiiiiiiiiiin, 40
BAB IV HASIL ANALISA DAN PEMBAHASAN....coovviiiiiiia., 48

Vil



Floating Transceiver pada Pengiriman Data Remotely Operated Vehicle (ROV) Menggunakan
Telemetry 433
Mhz
AHMAD NOVAN K M, Rendra Dwi Firmansyah, S.Si.,M.Eng
UNIVERSITAS

GADJAH MADA Universitas Gadjah Mada, 2018 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

4.1 Hasil Rancang Bangun dan Sistem Kerja Keseluruhan Sistem ....... 48
4.2 Pengambilan Data Flow Sensor di Luar Air ..............ccooviiinne. 49
4.3 Pengambilan Data Sensor Suhu di Luar Air ..............ccoooeiinn, 50
4.4 Perbandingan Delay dengan Jarak pada Pengiriman Data Sensor .....51
4.5 Pengiriman Data Kendali ROV di Luar Air ............................. 52
4.6 Pengambilan Data Flow Sensor di Dalam Air.. ..................oo.e.ee 53
4.7 Pengambilan Data Sesnsor Suhu di Dalam Air ......................... 54
4.8 Perbandingan Delay dengan Jarak pada Pengirman Data Sesnsor.....56
4.9 Pengambilan Data Kendali Motor di Dalam Air ........................ 57
4.10 Implementasi Program .............c.cooeiiiiiiiiiiiiiiie e, 58

BAB V PENUTUP. ...t 69
5.1 KeSIMPUIAN ....o.veii e 69
D2 SANAN ..ot 69

DAFTAR PUSTAKA

LAMPIRAN



	DAFTAR ISI



