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Daftar Notasi
a = Sudut konfak roda gigi, derajat
= Sudut selip roda, dergjat
Ba = Sudut helix, derajat
o = Sudut maksimal pembelokar roda depan bagian dalam, dergjal
£ = Regangan dalam arah radial, mm/mm
£; = Komponen dari perbandingan persinggungan arah melintang
21, = Perbandingan persinggungan arah normal/tegak lurus
52 = Komponen dari perbandingan perzinggungan arah melintang
£n = Normal contact rafio
S = Overlap ratic
S = Perbandingan efekiif persinggungan
Twa = Efigiensi volumetris dari pompa, %
1,  =Tegangan geser bahan yang diijinkan, keg/mm®
= Koefisien adhes: permukaan jalan
v = Viskositas kinematik dari fluida kerja, ¢3
& = Sudut puntir yang dijjinkan, derajat

ps = Massa jenis udara, kg/m’

Gy = Keluatan lelah suaty bahan l{g,:’m::ﬁ2

T = Tegangan lenglung bahan ke/mm?

&, = Tegangan tarik bahan yang diijinkan, ky/mm’

Spn = Batas kekuatan fegangan akar, kg/mm’

o = Tegangan ultimate bahan, kg/mm’

Gp = Tegangan luluh baban, kg/mm®

[o]sm = Tegangan permukaan maksimal, kg/mm’

a = Percepatan majw/mundwr pada silinder hidrolik, m/ 5
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A = Jarak antar poros, mia
Ay = Luas penampang samping bucke?, mm’
A.s = Luas permukaan efektif pada saat Jangkab memanjang, mm”

As = Luas penampang yang tegak lurns terhadap kecepatan gerak m?

Ay = Luas penampang [inkuge, mm’

Ar =Kerja gesekan sefiap kopling ferikat, kg m
A = Luas bidang momen yang ditinjan, cm”

b = Lebar roda gig:, min

b, =1ebar grm pada penampang tertentn, mm

B = Jarak antara énuckie-pivorl axis, mim

B, = Tekanan kerja yang menyebabkan pipa menjadi rusak/pecah, psi
B, = Intensitas beban efektif, ke/mm?

o = Konstanta pembebanan vang ditentukan oleh kondisi njung batang
Cs = Faktor koreksi pada roda gigi miring

Cy = Faktor koreksi terhadap beban lentur

Cq = Koefisien ketahanan acrodinamis

Cp = Faktor koreksi terhadap beban dinamik

Ce = Faktor keamanan untuk beban kejut

Cr = Fakior penyebaran beban sepanjang sisi roda gigi

Cy,  =Fakior koreksi roda gigi terhadap kecepatan pntar

d = Diameter roda terbesar, m

D = Diameter piz yang diperiukan, mm

d,,  =Diameter lingkaran addendum, mm

dy; = Diameter lingkaran putar pinion, mmn

dey = Diameter lingkaran putar wheel, mm

dy, = Diameter lingkarar dedendum, mm

d = Diameter disk terdalam, mm

D: = Diameter tedalam dari pipa penghubung, inch:
de. = Diameter lingkaran addendum, mm

d, = Diamester digk terluar, mm

D,  =Diameter terdalam dari pipa penghubung, inchi
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= Diameter lingkaran kerja, mm

= Diameter pinton, mm

= Diameter poros yang seragam, mm

= Driameter silinder hidrolik, om

= Jarak penampang terjeuh ditinjau dari titik berat total, mm
= Modulus elastisitas bahan, kgfem’”

= Panjang bagian persinggungan addendnm dalam arah melinfang, mm
= (3aya yang bekerja pada suatu konstruksi, kg

= Koefisien gesekan

= (Gaya pengikatan, N

= Luasan pendinginan, cm’

= Base pifch error

= Live factor (faldor umur), antuk bantalan

= Faktor koreksi terhadap kecepatan, untuk bantalan

= Tegangan statik yang diijinkan, kg/mm’

= Gaya-gaya penganghatan

= (3aya radial pinion pada poros, kg

= Kesalahan arah roda gigi sefelah bekerja

= Faktor keamanan

= Faldor koreksi terhadap suhu, untuk bantalan

= (Gaya tangensial pinion pada poros, kg

= (3ava pembelokan, kg

= Modulus gelincir bahan, kgfmm?'

= Percepatan grafitasi bumi, m/s’

= Tinggi titik berat backhoe loader, 1a

=Tinggi arm pada penampang terteniu, mm

= Tinggi bucke! pada penampang tertenty, mm

=Tinggi kendaraan, m

= Jarak diantara lingkaran putar dan lingkaran addendum mm
= Angka reduksi pasangan roda gigi
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1 =Momen inersia luasan bahan, wm”
frot = Angka reduksi tofal
k = Koefisien variasi
K = Faktor tegangan pembebanan

km = Kekuatan kelelahan permukaan roda gigi, ko/mm?
ks = Kekuatan permukaan roda gigi, kgf m’
K.  =Faktor koreksi momen lengkung terhadap beban tumbukkan

K = Fakior koreksi momen puntir terhadap kejutan

i = Panjang baiangfjarai{ yang ditinjau, mm

L = Jarak antara gandar roda depan dan gandar roda belakang
Li = Panjang batang Jinkage yang sudah ditentukan, mm
L, = Panjang pin, mm

L.  =Panjang poros, mm

i, = Jarak antara benda yang ditunjan dengan bantalan, cm
Ln = Umur dari c/ufch, jam

L, = Lebar pisaw/gigi, mm

m = Modul reda gigt, mm

M, =Momen lengkung yang diderita bahan, kg cm

My  =Momen lengkung yang diderita oleh poros, kg cm

M,  =Romen puntir/torsi masukan, ke m

m. . =Masa yang digerakan oleh silinder ldrolik, kg

My = Torsi yang dihasilkan oleh pinion, kg cm

M,; = Momen putar gesekan kg cm/mim

n = Putaran mesin/suatu konstruksi, rpm

My = Daya vang dihasilkan, HP

N, = Putaran kritis pada poros, rpm

i = Tekanan fluida kerja yang direncanakan, kg/ oo’
P = Daya maksimal mesin penggerak, HP

P, = (aya aksial yang diderita oleh bantalan, kg

Px = Gayatotal yang diderita oleh bantalan, kg
Pcg = Beban kritis pada batang, kg
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P = Beban kritis pada silinder piston, kg
Pmax = lekanan maksimal pada disk k Pa
P = Gaya radial yang dideriia oleh bantalan, kg
Q = Debit aliran fluida yang direncanakan, gpm
Qs =Debif aktual dari aliren fluida, zpm
G = Fakior koreksi untuk fegangan akar
Qw = Faktor koreksi untuk tegangan akar
Qr = Debit aliran fluida secara {eoritis, gpm
& = Pemakaian spesifik dari disk, cm’/HPh
Qwn = Faktor koreksi untuk tegangan akar
R = Radius putar backhoe loader, mm
r = Radius gyrasi batang, mm
Ra = Hambatan ndara, kg
Ry = Drawbarload, kg
Ry  =Hambatan yang terjadi karena adanys tanjskan kg
# = Radins terdalam dari disk, mm
s = Radius terluar dari disk, mm
Re = Hambatan guluag, kg
3 = hmlah disk/pelat gesek
3B, = Fakior keamanan untuk footh breakage
Sy = Paktor keamanan roda gigi terhadap scoring
Sf; == Fakior Roreksi terhadap kelelahan
S§;  =Faktor koreksi terhadap konsenirasi tegangan
Sgn = Paktor keamanan roda gigi terhadap pitring
S = Ketebalan disk vang dapat digunakan, mm
£ = Tebal suatn konstrakei, mm
tr = Selang waktu pengikatan kopling, detik
U = (3aya tangensial nominal sepanjang putaran lingkaran, kg
u = (Gava tangensial per mm lebar permukaan roda gigi, kg/mm
v = Kecepatan majn kendaraan, m/s
v = Kecepatan majn kendaraan, m/s
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B
= Volume dispiccement, Ymenit
= Volume material gesek disk vang dapat dipskai, om®
= Berat benda-n yang ditinjau, kg
= Berat kendaraan, ke
= Modulus tahanan lengkung pada penampang bulat, g’
= Tekanan keria yang direncanakan, psi
= Batags beban maksimal pemakaian rods gig, kg
= Konstanta beban radial
= Jarak titik berat bidang terhadap titik vang difinjan, cm

= W onstanta beban aksigd

= Perbandingan luasan ferpakat dan luasan seoars kesshuuhan dar disk

Faktor koreksi terhadap sudwt miningthelix

= Fakior koreks: terhadap v

= Faktor koreksi terhadap fhklor pergeseran roda gig

= Faktor koreksi terhadap scorfng Joad

= Faktor koreksi {erhadap material

= Defleksi yang {erjadi akibat pewbebanan, cm

= Faktor bentuk untuk pinion/roda gigi penggerak dan gear
= Fakior koreksi terhadap viskositas pelumas pada suhu operast
= Faktor koreks: terhadap kecepatan keliling

= Fakior koreksi terhadap tekanan permukaan pada pinion
= Faktor koreksi terhadap fekanan permukaan pada whee!
= Jumlah operasi sehap jam

= Jumlah gigi pada roda gigt ke-n
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