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DAFTAR NOTASI 

 

S  = beban pada tali 

Q  = berat muatan yang diangkat, kg 

 n   = jumlah bagian tali yang menyangga bagian muatan 

p  = efisiensi puli 

t  = efisiensi yang disebabkan kerugian tali akibat kekakuannya ketika 

menggulung pada drum 

b  = kekuatan tarik tali baja  

k  = faktor keamanan 

F = luas penampang baja 

i  = jumlah kawat 

δk  = diameter kawat 

d  = diameter tali 

Si  = tarikan maksimal pada tali yang diijinkan 

N  = umur tali baja 

A  =  
d

D
 = perbandingan diameter drum atau puli dengan diameter tali 

mt = faktor yang tergantung pada jumlah lengkungan berulang dari tali (z), 

selama periode keausannya sampai tali tersebut rusak 

σ  = tegangan tarik sebenarnya pada tali (kg/mm
2
) 

C = faktor yang memberi karakteristik konstruksi tali dan kekuatan tarik 

maksimal bahan kawat 

C1 = faktor yang tergantung pada diameter tali 

C2 = faktor yang menentukan faktor produksi dan operasi tambahan yang 

tidak diperhitungkan oleh faktor C dan C1 

G  =  kapasitas angkat pedestal crane 

G0  = bobot kait dan perlengkapannya 

d1  = diameter minimum tangkai kait yang diijinkan 

t  =  tegangan tarik yang diijinkan 
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d1 = diameter inti 

d  = diameter luar 

p = jarak bagi  

d2 = diameter efektif 

H1 = tinggi kaitan 

z’ = jumlah ulir 

j = tebal akar ulir pada mur 

k = tebal akar ulir luar 

Fk = luas penampang kritis 

x   = faktor bentuk penampang 

a  = diameter mulut kait  

e2 = jarak sumbu netral untuk bagian dalam yang tertarik 

h = panjang penampang 

b1 = sisi dalam kait 

b2 = sisi luar kait 

r  = pusat kelengkungan sumbu netral 

M  = momen maksimum 

v  = kecepatan angkat 

n = putaran puli  

D = diameter puli 

fh = faktor umur 

fn = faktor kecepatan 

C = beban nominal rata-rata 

P = gaya radial 

Lh = umur nominal bantalan 

H = tinggi angkat maksimum 

Hboom = tinggi lengan maksimum arah vertical 

Hup.deck = tinggi geladak atas platform dari permukaan laut 

Hpedestal = tinggi pedestal dari geladak atas platform 

L = panjang minimal tali baja 

Lboom = panjang lengan 
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L1  = kapasitas drum (ft) 

B  = diameter drum (inch) 

A = kedalaman untuk lapisan tali baja (inch) 

C = lebar drum (inch) 

F = faktor kapasitas drum 

H1 = diameter flange (inch) 

M = batas aman 

Fc  = gaya sentrifugal (kg) 

Fx = gaya searah sumbu x (kg) 

Wb = berat lengan 

Frope = gaya yang dialami pendant line (kg) 

Mb = momen lengkung maksimum (kg.cm) 

Wb = modulus tahanan lengkung penampang bulat (cm
3
) 

P = gaya yang bekerja pada pin (kg) 

Dpin = diameter pin (cm) 

S = faktor koreksi 

d = diameter dalam bantalan 

D = diamater luar bantalan 

B = lebar bantalan 

N = daya motor 

Nmax = daya maksimum motor 

TS = torsi yang dibutuhkan roda gigi pinion untuk memutar boom (daNm) 

G = berat dari masing-masing komponen (kg) 

g = percepatan gravitasi (m/s
2
) 

r = jarak titik berat  komponen dengan sumbu putar (m) 

t = waktu start (s) 

DKi  = rasio transmisi antara roda gigi pinion dan roda gigi internal 

z1 = jumlah gigi pinion  

z2 = jumlah gigi roda gigi internal 

1n  = kecepatan putaran motor (rpm) 
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2n  = kecepatan putar struktur atas (rpm) 

P  = daya yang dibutuhkan (kW) 

n  = putaran pada roda gigi pinion (rpm) 

T  = torsi pada roda gigi pinion (Nm) 

m  = modul gigi 

T  = torsi pada roda gigi pinion (N.cm) 

z  = jumlah gigi roda gigi pinion 

Δ  = faktor pengerjaan roda gigi 

K1  = faktor bahan roda gigi 

K2  = faktor kondisi kerja roda gigi 

K3  = faktor bentuk gigi  

σbp  = tegangan lengkung maksimum (N/cm
2
) 

Q  = faktor yang tergantung pada tipe gigi, hubungan pengaitan (meshing) 

dan jumlah gigi 

dp  = diameter roda gigi pinion 

di  = diameter roda gigi internal 

b  = lebar roda gigi 

Vg  = displacement 

Nmax  = daya maksimal 

Qmax  = debit maksimal 

n max  = putaran maksimal 
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