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A luas penampang 

b, h lebar 

C angka faktor gesek 

C0 batas beban nominal statik bantalan gelinding 

D, d diameter 

e jarak suatu titik terhadap garis nol 

F gaya 

fs angka keamanan statik bantalan gelinding 

ft faktor temperatur bantalan gelinding 

H tinggi minimum ulir 

k koefisien kecepatan gelinding roda 

L, l panjang, jarak 

Mb momen bengkok 

N jumlah rantai 

n perbandingan jumlah gigi sproket 

P beban maksimal tangan dengan faktor gesek 

P0 beban maksimal tangan tanpa faktor gesek, beban statik bantalan gelinding 

P tekanan bidang 
തܲ tekanan bidang ijin 

Q berat muatan 

r jari-jari 

R gaya reaksi bantalan 

T tegangan rantai 

t kisar ulir / pitch 

v angka keamanan, kecepatan gelinding roda 

W beban 
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Wb momen tahanan bengkok 

x faktor luas penampang kait 

Z jumlah gigi pada sproket 

σb tegangan bengkok 

σതb tegangan bengkok ijin 

σB tegangan patah 

σc tegangan tekan 

σs tegangan mulur 

σt tegangan tarik 

σതt tegangan tarik ijin 

τs tegangan geser 

τ̅s tegangan geser ijin 
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