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Q = kapasitas (ton/jam) 

q = beban (kg/m) 

v = kecepatan (m/menit) 

Wf = gaya tahanan gesekan (kg) 

w = koefisien gesekan 

Nf = beban daya (kW) 

P = daya (kW) 

η = efisiensi 

Pd = daya rencana (kW) 

fc = faktor koreksi 

n = putaran (rpm) 

s = slip putaran (%) 

Ifl = full load current (A) 

Isc = starting current (A) 

T = momen (kgmm) 

d = diameter (mm) 

C = jarak sumbu poros (mm) 

θ = sudut kontak (°) 

N = jumlah sabuk 

z = jumlah gigi 

do = diameter lingkaran jarak bagi (mm) 

ck = kelonggaran puncak (mm) 

dk = diameter kepala (mm) 

df = diameter kaki (mm) 

H = kedalaman kaki (mm) 

F = gaya tangensial (kg) 

fv = faktor dinamis 

σa = tegangan lentur (kg/mm2) 
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kH = faktor tegangan kontak 

Fb = beban lentur yang diizinkan (kg/mm) 

FH = beban permukaan yang diizinkan (kg/mm) 

b = lebar sisi gigi (mm) 

σB = tegangan tarik (kg/mm2) 

τa = tegangan geser (kg/mm2) 

Sk = tebal antara dasar alur pasak dan dasar kaki gigi (mm) 

δ = sudut kerucut jarak bagi (°) 

m = modul (mm) 

α = sudut tekan (°) 

x = faktor perubahan kepala 

hk = tinggi kepala (mm) 

hf = tinggi kaki (mm) 

θk = sudut kepala (°) 

θf = sudut kaki (°) 

δk = sudut kerucut kepala (°) 

δf = sudut kerucut kaki (°) 

s = tebal gigi (mm) 

Kv = faktor dinamis 

J = faktor geometri 

Ko = faktor beban lebih 

Km = faktor distribusi beban 

Ks = faktor ukuran 

σc = tegangan kontak yang diizinkan (kg/mm2) 

Cp = koefisien elastic (kg/mm2) 

Cv = faktor dinamis 

I = faktor geometri 

Co = faktor beban lebih 

Cm = faktor distribusi beban 

Cf = faktor kondisi permukaan 
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W = berat per satuan panjang (kg/mm) 

m = berat satuan (kg) 

p = panjang (mm) 

l = lebar (mm) 

A = luas permukaan (mm2) 

C = jarak maksimal dari sumbu netral ke permukaan bidang kontak (mm) 

ρ = massa jenis (kg/mm3) 

V = volume (mm3) 

DW = diameter badan gelinding (mm) 

Z = jumlah badan gelinding 

k = beban spesifik 

Pr = beban equivalen (kg) 

fn = faktor kecepatan 

fh = faktor umur 

Lh = umur nominal (jam) 

µ = koefisien gesekan untuk bantalan 

Si = tegangan yang terjadi pada titik i (kg) 

Wi = gaya hambatan yang terjadi pada titik i (kg) 

Sst = gaya statis (kg) 

Sdyn = gaya dinamis (kg) 

Stheor = gaya teoritis (kg) 

e = jarak antara outer link plate (cm) 

Rb = tegangan lengkung yang diizinkan (kg/cm2) 

Rs = tegangan geser yang diizinkan (kg/cm2) 

K1 = koefisien akibat tegangan dinamis 

p = tekanan spesifik antara pin dan bush (kg/cm2) 

Ptheor = gaya teoritis (kg) 

Rz = kekuatan tarik yang diizinkan (kg/cm2) 
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