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A = Luas permukaan elektroda (m?)
a = Percepatan (m/s°)

B = Medan magnet (T)

E = Medan listrik (N/C)

F = Gaya (N)

F« = Gaya gerak kapal (N)

H = Jarak antar elektroda (m)

I =Kuat arus (A)

J = Kerapatan arus (A/m?)

K =&, = Permitivitas relatif bahan (konstanta dielektrik bahan)
L = Panjang water channel (m)

m = Massa (kg)

n = Jumlah muatan per volume

q = Muatan elektrik (C)

s = Jarak yang ditempuh (m)

t = Waktu (s)

V' = Beda potensial (\Volt)

v = Kecepatan partikel uji (m/s)

v = Kecepatan gerak muatan (m/s)
W = Lebar elektroda (m)

o = Rapat muatan tiap keping (C/m?)
p = Daya hambat fluida (©2m)

qE = Gaya listrik (N)

q¥ x B = Gaya magnetic (N)

£ = K.g, = Permitivitas bahan (C?/Nm?)

g, = Permitivitas ruang hampa (8,85.10™ C?/Nm?)
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