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DAFTAR NOTASI
Ay = luas penampang impeler hub (m’)
Ay = luas penampang impeler eye (m°)
Ame = luas penampang throat volute (m®)
As = luas penampang pada sisi keluar (m?)
BHP = daya kuda rem (HP)
b = lebar sudu (m)
bs = lebar sisi masuk volut (mm)
C = harga faktor aliran
C = kapasitas beban dinamis (N)
Cml = kecepatan sisi masuk impeler (m/s)
Cm’ = kecepatan meridian setelah keluar impeler (m/s)
Co = kecepatan meridional (m/s)
Co = kecepatan aksial {m/s)
Gy = pfleiderer’s correction
Cu = komponen tangensial dari kecepatan absolut (m/s)
Co = komponen periperal dari kecepatan absolut sisi keluar (m/s)
Cw’ = kecepatan absolut keluar impeler (m/s)
Cy = konsentrasi vohumne (%)
D = diameter dalam pipa (m)
daz = diameter sisi masuk pada garis aliran utama (m)
d, = diameter sisi masuk impeler (m)
ds = diameter sisi keluar (m)
ds = diameter posisi lidah volufe (m)
dy = diameter impeler hub (m)
dy’ = diameter Aub bagian belakang (m)
ds = digmeter poros (cm)
dso = diameter rata-rata partikel solid (m)
f = koefisien pipa
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F = gava geser (kg)

F. = beban aksial (kg)

F; = beban radial (kg)

Fuq = gaya radial pompa (kg)

FHP = daya kuda fluida (HP)

G = modulus geser (kg/cm?)

g = kecepatan gravitasi (n/s%)

H = head total pompa (m)

hea = head statis sistem (m)

hg = head kerugian kecepatan keluar (m}

heg = head kerugian peralatan-peralatan lain {(m)

H = head kerugian gesekan (m)

hs = rugi head pada pipa tekan (m)

h = kerugian head didalam pipa isap (m)

hy = head tekanan sistem (m)

HPpr = daya kuda yang diperlukan untuk mengatasi gesekan

HPyy = daya kuda yang diperlukan untuk mengatasi kerugian hidrolis
HPr, = daya kuda yang diperlukan untuk mengatasi kebocoran (HP)
HPy = daya kuda yang diperlukan untuk mengatasi kerugian mekanis
Hu = head teoritis (m)

Hino = head Euller {m)

hgu = rugl-rugl gesekan dan difusi (m}

hy, = kerugian-kerugian hidrolis pada pompa (m)

hoq = kerugian gesekan pada cakra (HP)

hs = rugi-rugi turbulensi {m)

1 = momen nersia (cm4)

J = momen inersia polar (cm”)

k = koefisien hambatan

K = faktor gaya radial

Ka = koefisien experimental gaya aksial pompa

xvii




Design Of Hydraulic Material Handling Device For Reclamation
Suharno Adi Prasetyo, Ir. Gregorius Harjanto

Universitas Gadjah Mada, 2005 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

K; = koefisien empiris yang diambil untuk mengoreksi distribusi
kecepatan

Kemt = koefisien kecepatan

Kev = koefisien kecepatan absolut

Kn = faktor koreksi momen lengkung

K, = faktor koreksi momen puntir

K = konstanta pegas puntir (kg.cm/rad)

K: = koefisien experimental gaya radial pompa

koen = faktor sirkulasi

K = konstanta yang diperoleh dari percobaan

L = panjang pipa (m)

Ln = umur nominal bantalan (jam)

Iy = umur nominal bantalan setelah dikoreksi (jam)

M = momen lengkung (kg/cm®)

Mst = momen statis (m°)

NPSHieresia = NPSH yang tersedia (m)
NPSHaibutubkan = NPSH yang dipertukan (m)

n = kecepatan putar {rpm)
T = kecepatan kritis (rpm)
Dyt = kecepatan spesifik yang menyatakan bilangan bentuk
Thsp = kecepatan spesifik dimamik
Dyq = kecepatan spesifik kinematik
p = tekanan pada pompa (kg)
= daya penggerak (HP)
P, = tekanan absolut dipermukaan cairan yang akan dipompa (kg/cm?)
Py = tekanan vap jenuh (kgf/m®)
Pus = kerugian daya akibat gesekan pada bantalan (HP)
Pn = kerugian mekanis total (HP)
P; = beban dinamis ekivalen (kg)
P = daya poros pompa (HP)
P, = tekanan uap jenuh cairan pada temperatur pemompaan (kg/cm’)

XViil
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Q = kapasitas pompa (m’)
Q = kapasitas aliran yang melalui impeler (m*/s)
103 = kapasitas akibat kebocoran (2’/s)
Qxr = kapasitas keluar dari pompa (m’/s)
Qs = kapasitas pompa tanpa adanya shock losses (m’/s)
Re = bilangan Reynolds
Tt = jari-jari leher throat (m)
T4 = jarak antara pusat leher volute/throat dari sumbu impeler (m)
Qs = tekanan kontak yang diijinkan (kg/mm?)
= tebal sudu (mm)
S = tebal volute pompa (m)
S¢ = faktor keamanan
SGm = spesific gravity fluida (kg/m°)
t = jarak antara impeler dengan lidah volute (m)
t = jarak pitch {(mm)
T = torsi (kg.mm)
Ta = gaya aksial pompa (kg)
= kecepatan keliling (m/s)
u = kecepatan periperal impeler (keliling) pada sisi keluar (m/s)
Ual = kecepatan keliling pada titik A;A; (m/s)
upt = kecepatan keliling pada titik B1B, (m/s)
uc) = kecepatan keliling pada titik C;C; (m/s)
\% = faktor rotasi
Va = kecepatan aliran (m/s)
Vi = kecepatan kelzar (m/s)
Vs = yolume sudu (mm®)
V shroud = volume shroud (mm>)
X = faktor beban radal
Y = faktor beban aksial
Y = defleksi lengkung maksimum (mm)
Wal = kecepatan relatif pada garis alir A;A; (m/s)
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W1 =Kkecepatan relatif pada garis alir BB, (m/s)
Wer =kecepatan relatif pada garis alir C,C, (m/s)
Wy = kecepatan relatif pada sisi keluar (m/s)
Wimpeter = berat impeler (kg)

z = jumlah sudu impeler

v = viskositas kinematis (m?/s)
¥ = berat jenis fluida (kg/m’)

p2

E = head kecepatan (m)

0 = defleksi puntiran (rad)

o, = faktor penyempitan

Oy = sudut sentral (°)

o = sudut lidah volute (°)

U = faktor slip

Ca = kekuatan tank (kg/mm?)

o3 = koefisien kafitasi Thoma

u = koefisien gesekan bantalan

B = sudut sudu masuk(®)

82 = sudut sisi keluar (°)

G2 = tegangan desak (kg/cm’)

Nh = efistensi hidrolis

Ta = tegangan geser dijjinkan (kg/mmz)
Tonax = tegangan geser maksimal (kg/mm®)
Tim = efisiensi makanis

T = efisiensi overall

My = efisiensi volumetris
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