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Luas penampang

Percepatan

Daya yang diserap oleh pompa hidrolik
Lebar

Diameter

Diameter

Modulus elastisitas

Efisiensi volumetrik

Gaya

Daya yang dapat dihasilkan pompa
(Gaya maksimum yang diijinkan
Gaya/reaksi horisontal
Gaya/reaksi vertikal

Percepatan gravitasi

Tinggi

Momen inersia

Panjang

Panjang

Momen

Massa

Putaran dalam rpm

Angka keamanan

Daya motor

Tekanan

Debit

Debit teoritis

Debit aktual

Debit total
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r Jari-jari

T Torsi/momen puntir

t Ketebalan; arah tangensial; waktu
V Volume

v Kecepatan; viscositas

/4 Berat; beban, kerja

W berat satuan (beban merata)

a Sudut

oy Legangan ijin baban
oy Tegangan tarik

Omaks legangan maksimum
o Effisiensi volumetris
Am Efisiensi mekanis

N  Effisiensi total pompa
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