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Dalam kondisi tertentu seperti lingkungan yang tidak terjangkau, dalam ruang
isolasi, atau produksi masal, telur dipindahkan menggunakan lengan tiruan untuk
menggantikan manusia melakukan tugas tersebut. Berbagai alat yang ada
termasuk pencengkeram masih jarang dan belum mengikuti filosofi gerak dart
organisme hidup sehingga masih kaku dan kurang sesuai untuk diterapkan dalam
kehidupan yang menuju pada era hio seperti sekarang ini.

Dalam perancangan ini dibuat pencengkeram telur biomekanik yang
meniru perilaku gerak tangan manusia yang fleksibel namun memiliki konstruksi
yang sederhana dan efektif. Pencengkeram telur biomekanik menggunakan
mekanisme segi-4 batang dan tuas pengimbang untuk mendistribusikan gaya dari
sebuah aktuator kerja tunggal untuk menggerakkan semua jarinya, sementara itu
penerus gerak yang menggunakan kabel mekanis membuat pencengkeram lebih
fleksibel.

Di dalam perancangan dicari konstruksi, bentuk, dan ukuran komponen
mekanisme yang sesuai dengan gerak yang diinginkan. Hasilnya adalah sebuah
rancangan mekanisme dan model pencengkeram telur biomekanik yang terbuat
dari bahan akrilik yang dapat mencengkeram telur dengan berbagai ukuran.
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