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DAFTAR NOTASI DAN SINGKATAN

a = Jarak sumbu poros (mm)

b = Lebar roda gigi (mm)

c = Kelonggaran puncak roda gigi {mm)

C = Beban nominal dinamis Bantalan

Co = Kelonggaran sisi roda gigi (mm)

d = Diameter poros (mm)

d = Diameter sementara lingkaran jarak bagi (mm)
di1 = Diameter luar cacing (mm)

dy = Diameter kaki cacing {mm)

dp = Diameter kaki roda cacing (mm)

d; = Djijameter kepala roda cacing (mm)

dos = Diameter lingkaran jarak bagi (mm)

dia = Diameter kepala (mm}

dg = Diameter kaki (mm)

fa = Faktor umur bantalan

fn = Faktor kecepatan bantalan

fc = Faktor koreksi

F; = Beban tangensial (kg)

Fv = Beban lentur yang diijinkan per satuan lebar sisi (kg)
Fy = Beban permukaan yang diijinkan per satuan lebar (kg)
Fiw = (Gaya tangensial cacing (kg)

Faw = Qaya aksial cacing (kg)

Frw = (Gaya radial cacing (kg)

GD? = Jari-jari girasi motor (kgm®)

by = Tinggi kepala gigi cacing (mm)
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hg¢ = Tinggi kaki gigi cacing (mm)

H = Tinggi gigi (mm)

i = Perbandingan reduksi

Km = Faktor koreksi momen lentur (1,5)

Ki = Faktor koreksi momen puntir (1,5)

M = Momen (kg.mm)

My = Momen lentur akibat gaya pada arah horisontal (kgmm)
My = Momen lentur akibat gaya pada arah vertikal (kgmm)
Mg = Momen lentur gabungan (kgmm)

Mg = Momen tahanan statik motor (kg.m)

Mayn = Momen tahanan dinamis motor (kg.m)

m = Modul (mm)

N = Daya (bp)

Neo = Putaran kritis sistem (rpm)

n = Putaran poros (rpm)

Pa = Tekanan permukaan yang diijinkan (kg/mm>)
P = Daya rencana yang akan ditransmisikan (kW)
Qumgiar = Berat sangkar (kg)

I = Jari-jari fillet

Ry = Gajia reaksi horisontal pada tumpuan (kg)

Ry = (aya reaksi vertikal pada tumpuan (kg)

St = Faktor keamanan

T = Momen puntir (kg.mm)

t = Kedalaman alur pasak pada poros (mm)

t = Kedalaman alur pasak pada naf (mm)

v = Kecepatan keliling (m/s)

W = Beban (kg)

Ws = Beban statis gigi (kg)

W, = Berat roda gigi cacing (kg)

Wy = Berat cacing (kg)
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W, = Berat roda gigi pinion (kg)
y = Lenturan poros (mmy)
71 = Jumlah gigf cacing
a = Sudut tekar roda gigi (°)
= Sudut kisar'roda gigi cacing( )
Cb = Tegangan geser bahan yang diijinkan (kg/mm?)
n = Efisiensi putaran
p = Berat jenis (kg/mm’)
8 = Sudut defleksi puntiran (°)
T = Tegangan geser (kg/mmz)
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