
Simulasi Gerakan Robot Planar 2 Dimensi 
Hadi Sancoyo , Prof. Dr. Ir. Heru Santosa B.R., M. Eng. 
Universitas Gadjah Mada, 2002 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/


	Halaman Judul
	Halaman Pengesahan
	Motto
	Halaman Persembahan
	Kata Pengantar
	Halaman Naskah Soal
	Daftar Isi
	Intisari
	Daftar Gambar
	Bab I Pendahuluan
	Bab II Robot Industri
	Bab III Kinematika Manipulator
	Bab IV Simulasi Gerakan Forward Kinematik
	Bab V Simulasi Gerakan Invers Kinematik Planar 3 DOF
	Bab VI Penutup
	Daftar Pustaka
	Lampiran

