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A mm? luas
A, mm? luas piston annulus
A, mm? luas piston
BHP HP - daya motor penggerak yang diserap pompa
b mm tinggi bucket
bhe mm iebar bell crank e
v kN/m? tegangan geser/koh;ési tanah
Ca dtk/silus waktu siklus Joader .
dis mm diameter dalam silinder boom
dos mm diameter luar silinder boom
dy mm diameter pena engsel bucket
di mm diameter batang torak
disb mm diameter dalam silinder bucket
Qiep mm diameter Lepala bucket link
dosb mm diameter dalam silinder bucket
dpbe mm diameter pena bellcrank
dpul mm diameter pena bucket link
dpat mm diameter pena silinder bucker
E N/mm?* modulus elastisitas bahan
F % faktor pengisian bucket
Fur N gaya bucket link
FHP HP daya yang dihasilkan pompa
FK faktor keamanan
F, N gaya penggalian
Fg N gaya pada silinder bucker
Fsib N gaya pada silinder boom
Fep N gaya resultan pada engsel bucket

Foc N gaya pada bellcrank
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Fioom N gaya pada pena boom

F. N gaya resultan

Fy. N gaya proyeksi terhadap sumbu x

Fy. N gaya proyeksi terhadap sumbu y

Fab N gaya silinder boom .

g ° sudut kerja

h mm tinggl lengan bucket link

h mm tinggi penampang melintang

h;, mm tinggi bagian bucker yang melawan tanah
hie mm tinggl bell crank |

1} mm jarak pena engsel bucket — alas bucket
1 mm’ momen inersia penampang batang torak
K, m’/jam kapasitas produksi per jam

Ka mm keliling selimut bucker

Mag Nmm momen searah jarum jam

M Nmm momen bengkok

Mps Nmm momen berlawanan jarum jam

P N gaya kritis batang torak

Q. Hr/mnt debit aktual

Qum {tr/mnt debit teonitis

Qp- ltr/mnt debit aktual pompa

Qpa Itr/mnt debit teoritis pompa

r mm radius bucket

Sl mm panjang langkah silinder bucket

Ssib mm panjang langkah silinder boom

t mm tebal bucket

t mm tebal dinding silinder

Te mnt/jam waktu kerja efektif operator

Vr m® volume bucket yang diperlukan

Vb m? volume dinding bucket

Vext mim/s kecepatan maju piston
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mm/s kecepatan mundur piston
mm lebar bucket

N berat bucket

N berat bucket link

N berat penyeimbang
N/mm berat merata material

N berat total silinder

N berat silinder

N berat batang torak

N berat total bucket

N berat bellcrank

N berat bucket link

N berat silinder bucker

N berat boom

N berat wheel loader

mm titik berat bucket terhadap sumbu x
mm titik berat bucket terhadap sumbu y
¢ sudut

N/m? berat jenis bahan

N/m? berat jenis material kerja
© sudut muat maksimal

o]

sudut muat pada posisi bawa (carry height)

N/mm tegangan bengkok yang terjadi
N/mm tegangan bengkok bahan
N/mm? tegangan gabungan |
/mm?* tegangan geser yang terjadi
N/mm? tegangan geser bahan
° sudut kerja bawah
© sudut kerja atas
o sidit keria nada nosisi bawa {earrv heichid
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