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7.2. Saran

Untuk  pengembangan lebih lanjut dari robot yang ini dapat kami
sampaikan beberapa saran seperti dijelaskan di bawah ini. Pembuatan sistem
kontrol posisi kami sarankan untuk memperhitungkan akibat dari backlash vang
ada pada sistem transmisi roda giginya. Untuk itu perlu ditetapkan suatu angka
toleransi yang mewakili besarnya error (penyimpangan). Sedangkan untuk civitas
akademika atau pihak lain yang berkeinginan untuk membuat jenis robot yang
sama maupun jenis robot lainnya, kami menyarankan dalam proses pembuatan
agar memperhatikan kekakuan dari strukturnya, presisi dalam pembuatan
komponen dan perakitan dan perlu pula diperhatikan kemungkinan terjadinya
backlash pada sistem transmisinya, jika menggunakan sistem transmisi roda gigi.

Kami menyadari masih banyak kekurangan dalam penulisan dan
perancangan di atas, karena keterbatasan dan kekurangan penulis yang masih
sangat terbatas. Oleh karena itu saran dan kritik yang membangun sangat penulis

arapkan. Ucapan terima kasih penulis haturkan kepada dosen pembimbing,

=

rekan-rekan dan semua pihak vang telah banvak memberikan motivasi dan
bantuan berupa material maupun spiritual selama proses penyusunan. Semoga
Tugas Akhir ini dapat memberikan manfaat serta dapat memberikan sumbangan
yang berguna bagi dunia pendidikan pada umumnya, dan khususnya bagi disiplin
itmu Teknik Mesin.
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