UNIVERSITAS
GADJAH MADA

Program Simulasi Robot Manipulator Dengan Program Java
| Gusti Bagus Budi Dharma, Ir. Teguh Pudji Purwanto, MT.

Universitas Gadjah Mada, 2002 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

DAFTAR ST

HALAMAN PENGESAHAN

NASKAH SOAL TUGAS AKHIR .....................cel

L1 Defimust ..o e e e e
1.2. Sejarah Robot ... ... ...
1.3 Aplikasi ROBOt ... ... oo e

L4 Tipe Robot ... ..

BAB H ROBOT MANIPULATOR ... ...
2.1. Bagian-Bagian Utama Robot Manipulator ... ................ ...
2.1 1 Mantpulator ... ... el
A BTN 1= 1 1o S OO OO SOOI
213, Controller ... .o coi

2.1.4. Power Conversion Unit ........cooviveevieeeeeeeeeenne

Viii

Hal.

1
11t

v

Vvili

10
10
10
12
13

14



Program Simulasi Robot Manipulator Dengan Program Java
| Gusti Bagus Budi Dharma, Ir. Teguh Pudji Purwanto, MT.

Universitas Gadjah Mada, 2002 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS

2.2 Ronfibrasi Geometrik dan Bidang Kerja ............................

BAB Il KINEMATIKA DAN DINAMIKA MANIPULATOR ... ... ..
3.1 Link Robot ...
311 Pengertian Link ...

3.1.2. Hubungan Antar Link ... ...

3.2. Kmematika Lengan Robot .................................... .

3.2.1. Davit-Hartenberg Representation (Forward Kinematik) ..............
3.22 Inverse Kinematik ............................. ... ...
3.3, Dinamika Lengan Robot ........................... . i
3.3.1. Analisis Torsi Tiap Joint ...,

3.3.2. Analisis torsi MOtOT ... ..o,

3.3.3. Pemilihan Motor Listrik ..............

BAB IV PROGRAM SIMULASI ........ ... .
4.1. Bahasa Pemrograman JAVA ...

4.2. Program Simulasi Robot .............. .. ...

4.2.1. Sistem Kontrol Program ............................

422 Flow Chart Program ...

4.3 Ssmulast Analisis Torst Joinmt .

i

17

21

22

22

24

27

28

34

41

42

44

51

51

52

54

35

56-



Program Simulasi Robot Manipulator Dengan Program Java
| Gusti Bagus Budi Dharma, Ir. Teguh Pudji Purwanto, MT.

Universitas Gadjah Mada, 2002 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS

BABVKESIMPULAN DAN PENUTUP ..
5.1 Kesimpulan ...

52.Penutup .....................

DAFTARPUSTAKA ...

LAMPIRAN
LISTING PROGRAM JAVA

UNIFIED MODELING LANGUAGE (UML)
LISTING PROGRAM MATLAR

SPESIFIKASI MOTOR LISTRIK

58

58

59

60



	Halaman Judul
	Halaman Pengesahan
	Halaman Naskah Soal
	Halaman Persembahan
	Motto
	Intisari
	Kata Pengantar
	Daftar Isi
	Daftar Gambar
	Bab I Pendahuluan
	Bab II Robot Manipulator
	Bab III Kinematika dan Dinamika Manipulator
	Bab IV Program Simulasi
	Bab V Kesimpulan dan Penutup
	Daftar Pustaka
	Lampiran

