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DAFTAR NOTASI

Luas penampang, mm?

Luas penampang pision, mm?
Percepatan gravitasi, m/det®
Panjang kaki lasan efektif,
mmn

Jarak antar pusat frack, mm
Jarak permukaan terjauh dari
sumbu netral, mm
Slenderness ratio

Kohesi

Displacement, cc/rev
Diameter lubang, mm
Diameter pin, mm

Diameter sprocket, mm
Modulus elastisitas,

Gaya desak, kg

Gaya pembelok track bagian
dalam, kg

Gaya yang diijinkan, kg
Gaya traksi maksimum, kg
Gaya normal, kg

Gaya pembelok track bagian

lvar, kg
Frs  Gaya dorong silinder, kg
F: Gaya tangensial, kg
Fiym Gaya tangensial dinamik, kg
Fu Tegangan tarik lasan, kg/mm?
Fy Tegangan luluh, kg/mm?
G Berat total hyd. excavator, kg
I Momen inersia, mm"
i Slip, (%0)
Speed ratio
J Momen inersia polar, mm?
K Buckling load,
Konstanta tumpuan
Ke Modulus kohesi
Ko Faktor kesalahan gigi
K«  Faktor kecepatan keliling
K¢ Modulus gesek
L Panjang batang, mm
Lsa  Panjang langkah silinder arm
/stick, mm
Lse  P.langkah silinder boom,mm



Lssu

Lw

Nass

Nur

Npr

Nasp

Nioz

nc

Rin

B,

Panjang langkah silinder
bucket, mm

Panjang lasan, mm
Panjang bidang kontak, mm
Massa, kg

Momen lengkung, Nmm
Momen tahanan belok, Nmm
Daya motor swing, hp
Daya motor travel, hp
Daya pilot pump, hp

Daya main pump, hp

Daya total, hp

Putaran carrier gear, Tpm
Putaran inner gear, Ipm
Putaran ring gear, Tpin
Putaran sun gear, rpm
Putaran sprocket, rpi
Pitch, mm

‘Tekanan kerja silinder, bar
First moment, kg.mim
Debit, liter/menit

Tahanan inersia

i

R.tot

Ry

Sk
T

T2

Tz

Vr

Vs

VH

VL

Ve

Whi

Waz
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Tahanan gulung

- Tahanan kemiringan

Tahanan total

Allowable shear resistance
Radius girasi, mm

Panjang buckling bebas, mm
Torsi akibat beban, Nmm
Torsi akibat gesekan bantalan
Nmm

Torsi ring gear, Nmm

Tebal plat, mm

Waktu, detik

Gaya geser, kg/mm®
Kapasitas mumjung, m*
Kapasitas peres, m’
Kecepatan piston, m/s
Kecepatan tertinggi, m/s
Kecepatan terendah, m/s
Kecepa&n awal, m/s

Lebar bucket, mm

Berat boom bagian depan, kg

Berat hoom bag. belakang, kg
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Berat bucket, icg

Berat beban pengimbang, kg
Berat material, kg

Berat arm/stick, kg

Berat upperframe, kg
Penurunan permukaan, mm
Jumlah gigi planetary gear
Jumlah gigi ring gear
Jumlah gigi sun gear

Sudut kemiringan medan, (°)
Percepatan sudut, rad/detik
Sudut tahanan geser internal
Koefisien rotasi

Efisiensi

Efisiensi coupling

Efisiensi mekanis

Efisiensi volumetris
Koefisien tahanan gulung
Poisson’s ratio

koefisien tahanan lateral

Teg. Tarik pada titik “A”
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cakual  Teg. aktual pada titik “B”

OCR

Gijin

CLK

Oy

Tmax

Tegangan kritis, kg/mm?
Tegangan yang diijinkan
Tegangan lengkung, kg/mm?
Teg. arah horisontal, kg/mm?
Teg. arah vertikal, kg/mm?
Tegangan geser maksimum

Kecepatan sudut, rad/detik
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