Perancangan Robot Kawasaki UZ100 o
V. IGN. Rido Desanda , Ir. Gregorius Harjanto Crdan
Universitas Gadjah Mada, 2001 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/ T

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

SKRIPSI

1477

Nomor Seal : TKM /S525T/1/2000/01/XVI/GH/18.12/ 2000.

Judul : PERANCANGAN ROBOT KAWASAKI UZ100

Disusun Oleh :

V.IGN. RIDO DESANDA
NIM : 96/108883/TK/20834/TM

O TGAUI B

JURUSAN TEKNIK MESIN
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS GADJAH MADA
YOGYAKARTA
2901



	HALAMAN JUDUL
	NASKAH SOAL
	ABSTRAK
	KATA PENGANTAR
	INTISARI
	DAFTAR ISI
	BAB I  PENDAHULUAN
	BAB II  ROBOT KAWASAKI UZ100
	BAB III  PERANCANGAN KOMPONEN UTAMA
	BAB IV  PERALATAN PENUNJANG
	BAB V  OPERASIONAL DAN PERAWATAN
	BAB VI  KESIMPULAN DAN PENUTUP
	DAFTAR PUSTAKA
	LAMPIRAN

