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nva excavator i sistem hidrolik

~ Dalam mdustri, Qistem hidmii ¢ sx_a th sangat banyak digunakan, terutama
1Sy

msmpu;zya.z pt:ranan vang ﬂzanga'f Dennn aiam mengatur semua sistem gerakan
dart excavator itu, dari gerakan umiuk peralatan keria sampai gerakan untuk
pemindah tenaga { transmisinya ).

Pads skrips: ini dibahas mengenat sisten transmisi pada excavator vang setara

dengan excavator type Komatsu PC 200 — 5, dimana sisiem fransmisi pada
excavator 1 menggunakan sistem hidrostatis, dimana fivida bertekanan vang
dibastikan oleh pompa hidrolik tidak langsung dipakai untuk memindahkan
tenaga ( seperti pads Dozer, dimana tekanan fluids kera yang dihasifkan oleh
pempa hidroltk langsung dipakai wntuk menekan disk dan plate. sehingga

.ngsr;ng minghasilkan putaran untuk langsung memundahkan tenaga atau vang
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g
al dengan fransmisi sistem hidrodinamis), tetapi pada sistem hidrostatis i,
d bertekanan yang dihasitkan pompa ini melalui directional control valve
talirkan melaiui hidroiik motor, dimana pada hidrolik motor ini fiuida bertekanan
aiubah menjadi putaran, output dari hidrolik motor ini kita nubungkan dengan
final drive, sehingga menghasilkan putaran, dan output final drive ini kita
hubungkan dengan srocket, yang dibamtu dengan sepetu track { track shoe)
sehingga czapa‘* menghasilakn gerakan excavator sesuai vang kita inginkan baik
gerakan maiu, mundur ataupun belok, sesuai dengan gerakan yang kita inginkan.
' Untuk melakukan keria sistem transmisi hidrostatis ini, i;n“__p{)nen -
komponen utama yang dipakai adafah © Engine, pompa hidrotik, control vaive,
hmlik moofr, final drive.
Secara umum prinsip keria dari transmisi hidrostatis ini, adalah ow
dari 1 esm memiutar pompa hidrofik, yang kemudian menghisap fu
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menghasiikan fluida bertekanan untuk selanjutnya mas-mk_ ke directional
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control vale. Melalui hand control fimda dari directional contro! ini fiuida
mengalir ke hidroiik motor ( travel ) yang menghasiikan putaran untuk selanjuinya
dihubungkan ke final drive untuk mereduksi putaran dan meningkatkan torsinya,

untyk selanjutnya dihubungkan dengan sprocket yang dihubungkan dengan sepetu
track, sehingga menghasitkan gerakan dari excavator, baik gerakan, maje, meyndur
ataupun gerakan belok.
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