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ARTI LAMBANG DAN SINGKATAN

A+ = Solusi ideal positif
A− = Solusi ideal negatif
aij = Nilai elemen pada baris i dan kolom j dalam matriks

perbandingan
bij = Nilai normalisasi matriks A pada baris i dan kolom j
Ci = Nilai preferensi dalam metode TOPSIS
CI = Indeks Konsistensi AHP
CR = Rasio Konsistensi AHP
D+

i = Jarak alternatif terhadap nilai solusi ideal positif
D−

i = Jarak alternatif terhadap nilai solusi ideal negatif
Pi = Daya aktif pada bus i
Ploss(i,i+i) = Rugi daya aktif antara line i dan i+1
PTotal Loss = Total rugi-rugi daya aktif dalam sistem
Qi = Daya reaktif pada bus i
Qloss(i,i+i) = Rugi daya reaktif antara line i dan i+1
RI = Random Index
rij = Nilai matriks keputusan yang sudah dinormalisasi
wi = bobot kriteria ke-i
xij = nilai dari alternatif ke-i terhadap kriteria ke-j
yij = nilai dari alternatif ke-i terhadap kriteria ke-j
λmax = eigenvalue
|Vi| = Magnitudo tegangan pada bus i
|Vj| = Magnitudo tegangan pada bus j
Vn = Nilai tegangan pada bus n
Vreff = Nilai referensi tegangan yang biasanya bernilai 1 p.u.
|Yij| = Nilai absolut dari admitansi antara bus i dan j
δi = Sudut tegangan pada bus i
δj = Sudut tegangan pada bus j
θij = Sudut impedansi antara bus i dan bus j
θ = Sudut fasa
AHP = Analytical Hierarchy Process
BEV = Battery Electric Vehicle
FAHP = Fuzzy Analytical Hierarchy Process
GM = Geometric Mean
HEV = Hybrid Electric Vehicle
ICE = Internal Combustion Engine
IEEE = Institute of Electrical and Electronics Engineers
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JTM = Jaringan Tegangan Menengah
KLBB = Kendaraan Bermotor Listrik Berbasis Baterai
kW = Kilowatt
kVAR = Kilovolt-Ampere Reactive
MCDM = Multi-Criteria Decision Making
PHEV = Plug-in Hybrid Electric Vehicle
RAD = Rencana Aksi Daerah
SPKLU = Stasiun Pengisian Kendaraan Listrik Umum
SOC = State of Charge
TOPSIS = Technique for Order of Preference by Similarity to Ide-

al Solution
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