o
S04
9‘

O

DAFTAR ISI

Desain Pick and Place Robot Dengan Sistem Pneumatik
Fathurahman, Prof. Dr. Ir. Heru Santosa B.R., M. Eng.

Universitas Gadjah Mada, 2001 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

SRS,
Halaman Judul ..o i
Lembar Pengesahan ........coooiiiiiiiiiin i
Kata MUTIATE ..ottt e ettt e e e e eies s s raaasaens iii
Lembar Persembahan ... iv
Kata Pengamntar oottt v
Naskah Soal Tugas AKRIT ..., vii
[N 5Tt o RO U PO viii
Daftar TSI Lo e 1x
BAB 1 PENDAHULUAN
1.1. Latar Belakang Masalah ... 1
1.2, Maksud dan TUJUBT ...coviiiiiiii e 2
1.3. Batasan Masalah ......cooeiiiiiiii e 2
BAB I1 PNEUMATIK DAN OTOMASI
2.1. Gambaran Umum Pneumatik ...........ooooiiiiii S
2.2. Dasar-dasar Pneumatik ..o 7
2.3. Berbagai Komponen Sistem Pneumatik ... 10
2.4. Simbol dan Standar dalam Pneumatik ... 21
2.5. Aplikasi Sistem Pneumatik pada Otomasi ..................... 37
BAB III PERENCANAAN
3.1. Desain Diagram Rangkaian ........ccoooiiiinniinninn. 41
3.2. Perencanaan Silinder ......coooi i S50
3.3. Perencanaan Vacuum Equipment ........c.cooovvvveiieeiiianann 65
3.4. Perencanaan Air Preparation ........ccoceevenviiiiiiiinineiiiannn 68

X




AB IV ANALISA PRINSIP KERJA _

Desain Pick and Place Robot Dengan Sistem Pneumatik

Fathurahman, Prof. Dr. Ir. Heru Santosa B.R., M. Eng.

4/ . Privsip Keérjsiomponenckompongaidtooka. ... 102

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

4.2 Prinsip Kerja Pick and Place Robot dengan Sistem

PrieUmnatik oot 115
BAB V PENUTUP
5.1. KeSimpulam ....coooouiiiiniii i 133
o R TS o= ¥ s T UT USSR URRPTPPTPPRRPPPPPRPRPEPR 137
DAFTAR PUSTARKA it ien st sesa e e 139
LAMPIRAN-LAMPIRAN




	HALAMAN JUDUL
	KATA PENGANTAR
	NASKAH SOAL
	INTISARI
	DAFTAR ISI
	BAB I  PENDAHULUAN
	BAB II  PNEUMATIK DAN OTOMASI
	BAB III  PERENCANAAN
	BAB IV  ANALISA PRINSIP KERJA
	BAB V  PENUTUP
	DAFTAR PUSTAKA
	LAMPIRAN

