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DAFTAR NOTASI

Diameter dalam kait, cm

Luas penampang, cm’

= korelasi diameter, lebar gigi, tebal sakel, mm

K

Beban efektif kg/mm>

lebar sisi panjang trapesium, mm

Lebar sisi pendek trapesium, mm

Koefisien pengereman

Beban nominal bantalan, kg, faktor beban kejut

Faktor kejut

Faktor distribusi beban

diameter poros, diameter dalam bantalan, mm

Diameter minimum drum, mm

diameter lingkaran jarak bagi, mm

diameter lingkaran singgung, mm

diameter lingkaran kaki, mm

diameter lingkaran kepala, mm

diameter satu kawat, mm, koefisien pengaruh massa transmisi
modulus elstisitas, kg/cm®

faktor yang tergantung pengangkat dan kondisi operasi, kontak
rasio roda gigi 1

faktor yang tergantung konstruksi tali, kontak rasio roda gigi 2
gaya, kg

luas penampang tali, cm?

modulus kekakuan, kg/cm

berat trolley dan dekanis me pengangkat, kg

momen girasi, kg.m”

tinggi angkat, m

tinggi trapesium, mm

tmggi kepala gigi, mm
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I cADaH MesAmomen inersia, kg m/s’

Mbr =

Nbr =

jumiah kawat dalam tali

angka keamanan tali, tegangan kontak hertzian, kg/mm®
kekuatan bahan terhadap tekanan permukaan, kg/mm?®
panjang poros, panjang drum, mm

umur nominal bantalan, jam

momen, kg.m

modul, mm

momen dinamik, kg.m

momen statik motor, kg.m

momen pengereman, kg.m

momen keseimbangan kg.cm

momen karena beban mati, kg.m

momen karena beban terpasang, kg.m

daya motor, Hp

Putaran, rpm

daya pengereman, Hp

efisiensi

sudut puntir, derajat

= gaya lateral, kg, tegangan lokal baja, ke/mm’
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