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DAFTAR NOTASI
Notasi Satuan Keterangan
A mm’ Luas penampang
B mm Jarak antar pusat track
b mm Panjang bukaan bucket / lebar
C kg Beban rata-rata bantalan
Cm detik Walktu untuk tiap siklus
CR Contact Ratio
c N/mnt® Gaya kohesi tanah
D mm Diameter / diameter luar
d mm Diameter / diameter dalam
E N/mm® Modulus Elastisitas
F kg Gaya vang diterima elemen mesin
Ft N Gava tangensial
f Koefisien gesekan
n Faktor kecepatan bantalan
L. Faktor usia bntalan
ft Faktor suhu bantalan
G kgfom® Modulus kekavan
g m/det® Gravitasai bumi
h m Tinggi
I mm” Momen inersia
i Reduksi roda gigi
Ke Nim Faktor beban terhadap kesalahan roda gigi
Kv Faktor kecepatan roda gigi
Lh 1am Umur bantalan
L mm Panjang
M kgmm Momen
Mt kgmm Meomen torsi
My kgmm Momen equivalen
m Modul gigi
N hp Daya
n rpm Putaran
P kg Beban
p kg/mm® Tekanan
gk Faktor bentuk roda gigi
qp Tahanan tanah
R mm Jari-jart
S Faktor keamanan
T kgmm Torsi
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i mm Tebal

u Perbandingan diameter roda gigi

U ke Gaya gesek pada plat rem

A mm’ Volume

Vr o’ Kapasitas datar bucket

Vs m’ Kapasitas munjung bucket
em’ Volumetric displacement

W mm Lebar sisi bagian dalam bucket

Wb ke Berat bucket

Wa kg Berat arm

Wm ke Berat material

Who kg Berat boom

Wu kg Berat under carriage

Wew kg Berat beban pengimbang

4 Jumlah gigi

o 0 Sudut antara dua garis

ob kg/mm® Tegangan tarik

os ke/mm® Tegangan luluh

T kg/mm® Tegangan geser

M Yo Efisienst

) Koefisien tahanan guiung

b Faktor layanan roda gigi

) mm Defleksi pegas

pm Sim sudut puntir
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