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Q. ia-rate ~ FKapasitas rata-rata

2 cain = Kapssitas desain

¥V = Volume setiap penambangsan = kecepsatan rantsi
t = Waktu setizap penambangsan

¥ = Berat jenis pasir + kerikil basah
fk = Faktor koreksi

a = Jarak tiap bucket

io = kapasitas bucket

W = Efisiensi pemuatan bucket

Bk = Ukuran msksimal pasir

A = Proyeksi horisontal bucket

h = Tinggi bucket

B, = Lebar bucket

3 = Tegangan statis rantail

154 = Gesekan

g = Berat msaterial permeter

q, = Berat bucket + rantal permeter

h, = Panjang bucket conveyor

r = Faktor gesekan

FP = Gava pengerukan

hb =z Kedalamsn pengerukan

& = Sudut tazhan geser pasir kerikil basah
C = Kohesi pasir bassah

SStmak = Tegangan statis maksimal

jmak = Percepsatan maksinmal

t = Pitch rantai
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S, UNIVERSITAS = = TPegangan theoritis maksimal
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Sdih = Tepgangan dinamik
dp = dismeter pin
e = Jarak link plaste lusr kiri dan kanan
a’ = Tebhal link plate
e, = Tegangan lengkung yang diijinkan
o = Kekustan tarik
ff = Angksa keamansn
Ccp = Jarak link plsate dalam kiri dan ksanan
T = Tegangan geser
Citn = Tekanan spesifik maksimal vang diijinkan
= Beban teoritis meksimal
itheor
o = Tegangan tarik vang diijinkan
T = Tegsngsn geser vang diijinkan
d = Diameter luar bush
bush
b1 = Tebsl gigi sprocket maksimal
b2 = Tebal ujung g£igi sprocket
ba = Tebsl gigi sprocket pada dismeter pitch
A = Lebar lubsng dalsm link plste dalsm
L . = Panjang rantal
rantal
Do = Diameter pitch sprocket
De = Diameter luar sprockset
d1 = Dismeter inti baut
d2 = Dismeter efektif baut
d = Diameter luar baunt
H = Tinggi mur
Tmu T
Z = Jumlsh ulir mur
mur
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o éfgﬁfﬂx; = Daya motor kemudi

Ty = Efisiensi transmisi

n = Putarsan

J5 = Jumlah strand

P_. = Gays pada poros akibat putaran rantai

M, = Homen arsh vertikal

HH = Momen arah horisontsal

Hg = Momen gsbungan

T = Torsi

C, = Kapasitas beban dinamik

R_oo = Rasio pembebsanan

P_ = Beban ekuivalen

E = EKoefigien luas pensmpang melintang beban

B = Lebar belt

Dok = Diameter minimal pulley kemudi

Dmihe = Diameter monimsl pulley ekor

Va = EKecepstan sngin pada ketinggian Ha

Vr = ZKecepatan angin pada ketinggisn Hr

Ha = Tinggi pusat tekanan angin padsa kerangka dari
permukaan tansh

Hr = Eetinggian referensi pengukuran kecepatan
angin

L = Beban angin

R = Reaksi tumpuan

Wr =z Tahanan gulung

M = Koefisien tahanan gulung

G = Berat kendarsan tanpa bebsan
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Faktor indeks pegas

defleksi

modul gigl

Faktor bentuk lewis

Jari-jari lintassn bola pada lingksran lusr
Jari-jari lintssan bola pada lingkaran dalam
Sela-sela antsra bols dengan lintasan

Sudut kontak tak berbeban

Sudut kontsk berbeban

Integrsl ellips tingkat pertams

Integral £llips tingkat kedua

Pergeseran bantslan pada arah aksial

Deva pomps hidrolis

Daya motor hidrolis

Tekanan vang dapat ditshsn pompsa
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