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INTISARI

Kebutuhum pengendabian jarak javh semakin meningkat seiing dengan
mobilifas manusia yang cepat dan luas. Selama ini, orang melskukan
pengendalian  jarak jawh diantaranya dengan menggunakan - inftamersh
{pengendalian remofe confrol) dan gelombang radic FM. Namun dengan
bertambahnya 1arak piranti vang dikendalikan denpan jarak pengendalinya, maka
diperiukan suatu peralatan vang dapat mengatasi permasalahan tersebut.

Salah satu solusinya adalah dengan f}&ﬁg&'idahaﬁ model clieni-server paGa

jaringan infernef. Model ini membertkan kemungkinge pada pengouma vang
ter}mbung dengan jaringan imfermef dapat memamaaxkan untuk  kebuihan
pengendalian.

Tekoologi web yang dapat memberikan informasi dalam beptak gambar,
teks, suara dan babkan gambar yang bergerak akan menambah suatu proses
pengendalian semakin handal. Teknologi websife banyak digunakan untuk
lelemanyfocinring, ielemainienace, leleoperaiing Gan masin banvak lagh
Teleoperating adalal proses nengoperasian suatuy obiek vang dikendalikan dani
Jarak jauh dengan memanfaatkan jaringan komputer {infernet). Website dibangun -
menggunakan bahasa pemrograman HTML dan PHP, Salsh satu foofs uniuk
membuat website adalah Macromedia Dreamwever MX. Website berisi kontrol
mesit ¢o¢ 3 axis yang disunulasikan dengan kontrol 3 buah motor sigpper
mensgzmaka'ﬁ bahasa Visual Basic.

User dapat menjalankan kontrol motor stepper dengan mendafiar schagai
user pada nalaman viama. User yang sudah terdafiar dapat Jogin mntuk maszzk ke
halaman utama user. Sistem berisikan beberapa pilihan tombol navigasi antara
lain :

Navigasi konfrol motor stepper

. Navigasi tentang sistem

Navigast futoriad

Navigasi tentang penvusun

Nawgﬁl uniuk gantt password dan data user

Data dari kompuier melalnl poraifel port dimputkan ke IC ULN 2803 I
digunakan untuk mengonirol LED dan motor stepper. LED digunakan sebagai
visualisasi jalannva motor stepper.
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Kata kunci : clieni-server, eleoperating, web based conirol, infernei conirol



	Halaman Judul
	Halaman Pengesahan Pembimbing
	Halaman Pernyataan Plagiasi
	Halaman Naskah Soal
	Intisari
	Halaman Kata Pengantar
	Daftar Isi
	Daftar Gambar
	Daftar Tabel
	Daftar Lampiran
	Bab I Pendahuluan
	Bab II Landasan Teori
	Bab III Metodologi Perencangan Sistem
	Bab IV Pengujian Dan Pembahasan
	Bab V Penutup
	Daftar Pustaka
	Lampiran

