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Simbol Huruf Latin
A = luasan yang dikenai gaya
a = jarak pergeseran sumbu
Ay = luas kontak pin dengan lengan
A, = luas permukaan frontal kendaraan

AL = luas bidang lapisan
An = luss permukaan kontak

A, = luas penampang ujumg pin
Aap = {uasan rem pada roda depan
= jarak thread
b = lebar g;gl
= tinggi kerucut

BP = te'kanan Burst

C = indeks pegas
= clearance -
d = diameter
D = diameter rata-rata lilitan pegas

D, = diameter dalam plat gesck

D, = diameter fuar plat gesek
D = diameter dalam

i = dismeter dalam pipa
Dy = diameter luar

Dp = diameter pitch

E = modulus clastisitas

Ek = encrgi kinetis

xxii
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f = koefisien gesekan

F.;:. = gaya tahanan udara

Fr = berat forklift kosong

Fa = gaya percepatan kendaraan
= faktor kejut

F, = berat beban

n = koefisien putaran

F, = gaya traksi rear wheel

| ¥ = gaya tahan jalan

F, = gaya lateral

F = gaya tangensial

fi = koefisien suhu

£ = faktor dinamis

Fia = gayé belokan

g "= gaya gravitasi

G = modulus geser

G, = resultan gaya berat forklift (ke bawah)

Gn = resuitaﬁ gaya trﬁksi (ke bawah)

h = tinggi elevasi kolom zat cair

H = viskositas (SUS) suatu minyak 100-VI pada suhu 100 °F
ha = tinggi kaki pinion

ho = tinggi kaki gear

e = tinggi letak titik berat

b = kedalaman kegja

hyy = tingg kepala pinion

xxin
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=
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]

It

reduksi keseluruhan

percepataﬁ kendaraan

faktor tegangan dari Wahl
koefisiean hambatan udara

faktor tegangan kontak

faktor distribusi beban

modulus elastisitas minyak

faktor beban lebih |

faktor ukuran

merupakan understeer coefisient
faktor dinamis

Jarak wheel base

panjang poros

panjang pipa

jarak wheelbase

panjang tekuk bebas yang tergantung penjepitan batang
massa aliran minyak hiodrolik
modul gigi

kocfisien perbedaan reaksi normal
massa kendaraan

momen akibat gaya tangensial terhadap Gtk fulcrum
modul sisi fransverse

modul normal section

momen yang bekerja

tenaga yang ditransmisikan.

putaran poros

xxiv
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P = tekanan
P = daya atau tenaga
P = beban aksial
Pe = tekanan pada accumulator sebelum suhu naik
Pe = tekanan dinamis
P, = tenaga mesin (engine power)
Pn = tekanan pada accumnulator apabila minyak dalam keadaan panas
B = tekanan pada accumulator ketika minyak pertamé kali masuk
Po = tekanan maksimum
Pr = beban radial
P. = tenaga traksi
Ps = tenaga hilang pada transmisi
P, = tekanan minyak
= debit aliran
q = faktor tegangan maksimum

Qs = jumiah aliran teoritis
Q. = jumlah aliran sbenamya
R = radius kemudi

r = jari-jari fillet

R. = gayatahanan udara

o = jari~jari drum

Re = angka Reynold

R, = gaya tahanan jalan menanjak
R, = gaya percepatan kendaraan

R, = gaya tahanan gulung pada ban

St = faktor keamanan

XXv
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te = wakfu rem

th = tebal konduktor

8] = viskositas yang ingin dketahui pada suhu 100 °F

v = kecepatan _

Ve = volume spesifik minyak pada suhu pengisian

vy = kecepatan pada permuka#n pendinginan

V, = ke;epét:m kritis maksimal gerakan membelok pada kurva didasarkan
momen kendaraan mulai roboh.

Vo = volume mula-muta

v, = kecepatan kritis maksimal gerakan membelok pada kurva didasarkan
momen kendraan yang menyebabkan skiding

Vs = volume accgmu!atof

W = berat zat cair

W, = berat beban

Wy = reaksi beban roda belakang

W, = berat pengimbang (counter weight)-

Wp = reaksi beban roda depan

We = berat frame dan bodi

We = berat roda dan poros aepan

W, = berat tiang sejajar (mast) dan perlengkapanmya
W, = berat sistem penggerak

We = berat roda dan poros belakang

W, = modulus momen section

X = angka keamanan beban radial

Xp = faktor kemampumampatan

Y

= faktor lewis

xxvi
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Z = jumlahgigi

Z = jumlah gigi roda gigi penggerak

z = jumlah gigi roda gigi yang digerakkan

Zo = jumiah g1g1 (sisi normal)

7, = jumlah gigi dari roda gigi turus khayal
Simbol Huruf Yunani

¥ = berat jenis zat cair

13 = harga koefisien gesek.

p = massa jenis zat cair

o} = tegangan ta:ik

u = viskositas dinamik

e = derajat per meter panjang poros

n = effisiensi

o = koefisien ckspansi

A = koefisien gesek pipa

& = sudut kontak

& = sudut kerucut jarak bagi

T = tegangan geser

€ = overlap faktor untuk roda gigi furus

& = koefisien kehilangan pada saat lubang aliran seluas A

pre = massa jenis saat temperatur 20 °C

o, = tegangan lentur bahan

Pa = sudut pergeseran dan sudut kontak

Ot = gaya tckan pada lantai

& = gudut steer dalam
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koefisien perpindahan panas pada permukaan kontak

tegangan yang diterima akibat beban momen

sudut helix pinion

sudut helix roda gigi besar

eﬁsicnsi mekanis

sudut tekanan normal

sudut kritis kemiringan didasarkan momen roda mulai roboh

sudut steer luar

dengan penambahan sudut pergeseran

massa jenis saat tekanan

pcrubahar; tekanan

kemiringan jalan (grade)

koefisien perhitung_an massa bergerak

sudut kritis maksimal kemiringan (hill side) yang didasarkan momen
roda mulai slip | |

koefisien koreksi temperatur .

massa jenis pada suhu tertentu, t °C dan tekanan.l bar

perbedaan volume spesifik minyak pada suhu kerja dan suhu pengisian
efisiensi vo!uzﬁetris

perubahan volume sampai kenaikan tekanan p bar

koefisien cengkeraman jalan
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