Perancangan Adjustable Gripper Pada Mesin Roll Former
IKHSHA ZAHID KUSMA ADE INDRAWAN, Dr. Widia Setiawan, S.T,M.T. ; Dr. Benidiktus Tulung P, S.T,M.T ; Ignatiu

Universitas Gadjah Mada, 2024 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
R DAFTAR S|
HALAMAN NOMOR PERSOALAN. ..ottt serie sttt es s seene s s [
LEMBAR PENGESAHAN. ..ottt sttt sttt ne e besse e neneeneas i
PERNY ATAAN BEBAS PLAGIASI ...ttt ii
SURAT PERNYATAAN KEBENARAN DOKUMEN......ccociiiiiiiree e v
KATA PENGANTAR ..ttt ettt et e e ate e e s sae e e snse e s nsneeenneesneeeans \
LAV BT RS Vi
N S i o S vii
[ el I G 1 SRS IX
DAFTAR GAMBAR ...ttt sttt st sttt sesbe e e nenbeseenenneneas Xi
DAFTAR TABEL ...t snann e e s Xii
BAB | PENDAHULUAN ...ttt sttt s e e s nsaa e e s nsnaeeesnne 1
I = g ST K= = o TR 1
[.2. RUMUSAN MBSAIAN.........oiiiiiiiie et 2
1.3. BataSan Masal@N...........ccocuiiiiiiiic ettt ere e 2
R o 1T 00 =S 1SR 3
L T T = o TSR 3
T AV =g =" SR 3
BAB Il TINJAUAN PUSTAKA ettt ettt tee st e st e st e e snn e s s nsne s snnneesnneeens 5
2L K@ IAN PUSLBKAL. ..ottt sttt st enneeneas 5
N I G 17~ o PSSP 5
2.1.2 PEIANCANGAN......cueeeitiee ittt stie e sitee st s e sseeesstee e s bt eesbe e s sabeeesaseesssseesasseesnsneesseeenneeesnnes 6
P20 G B o) e 0 11 o S 8
2. 24 MESIN RO FOIMEY ..ottt b e e 8
Y 1o o= 10
BAB [1l METODE PENELITIAN ..ottt sttt 11
S L ATUN PENEITTIAN. ...ttt bbbttt sn b nae s 11
3.2 Perdatan dan Bahan..........occoviiiiiiiiiee s 12
3.3 Observasi Lapangan dan Pengumpulan data.............ccceveereeiieneenesiee e 12
3.3.1Kondis Selip Material Pada Proses Roll FOrming.........ccceeovevvvieveeseseeseece e 13
3.3.2 Dimens yang Dikerjakan di Mesin ROl FOrmer .........ccoccvvvevevieveeie e 15
3.3.3 Proses KerjaMesin RO FOIMES .......cooiiiiiiiiinesee e 17
3.3.4 Kondis Permasalahan Gripper sebelum Kaizen..........coccvveeiinieninnenin e 17



Perancangan Adjustable Gripper Pada Mesin Roll Former
IKHSHA ZAHID KUSMA ADE INDRAWAN, Dr. Widia Setiawan, S.T,M.T. ; Dr. Benidiktus Tulung P, S.T,M.T ; Ignatiu

Universitas Gadjah Mada, 2024 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS

AR ]\%Bﬁsep perancangan Gripper Adjustable padamesin Roll Former ...........cccccvevveneee. 20
3.4.1 Identifikasi Permasalanan..........cccccverieiiineiineneises e 20
3.4.2 Mendeskripsikan RaNCanNQan..........cccceeveeeereeresieeseesieeeesseesieseesseessesseesseensesneenns 20

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN ....cooiiiieiserees ettt 21

4.1. Hasil Perancangan Adjustable Gripper ........cocveueieereeiesieeseceeseesieeee e ste e ssee e e 21
4.1.1 Desain Adjustable Gripper PadaMesin Roll FOrmer .........ccccooovecviieivcceseeseens 23
4.1.2 Desain Rancangan Sistem Adjustable pada Gripper ........ccveevereeneeneniinseeseneens 24
4.1.3 Desain Rancangan Sistem Open Angle Pada Gripper.......ccoveeieneeneniinseeseseens 25
4.1.4 Desain Rancangan Sistem Adjustable Rim Support Pada Gripper.........cccoceveeueene 26

4.2. Hasil Analisa Dan PembahaSan............cocuieereririieneeiie e s 27
4.2.1 Pemilihan Bahan Adjustable Gripper ... 28
4.2.2 Pembuatan AjuStable GIPPES ......ooviiieieee e 29

4.3 Pengujian rancangan Adjustable GripPeY .......ccoceieereriinieneeee e 30
4.3.1 Pengujian AdjUSLEr GI PPN .....coeerieeiirieesieeie e stesee e steseesseesseseesseeseeseesseessesneens 31
4.3.2 Pengujian Open ANGIE GIiPPEN ...cc.eoeieeeierie et sie e st see e sae e sseesse e 32
4.3.3 Pengujian RiM SUPPOIT GIPPEN ...eeeeirieerieeie st eee e sie e sae e s e see e 33
4.3.5 Hasil Pengujian Adjustable GIiPPES .......coveueieerieee e e seesie e se e ssee e e 34

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN ..ottt st st sn e snens 35

o300 =< 1] 0LV = o P 35

SIS - o PSSR 35

DAFTAR PUSTAKA ettt sttt sttt sttt st b e st et e sente st enensentenen 36

Y A N TR 38



Perancangan Adjustable Gripper Pada Mesin Roll Former
IKHSHA ZAHID KUSMA ADE INDRAWAN, Dr. Widia Setiawan, S.T,M.T. ; Dr. Benidiktus Tulung P, S.T,M.T ; Ignatiu

Universitas Gadjah Mada, 2024 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

DAFTAR GAMBAR

Gambar 2.1 Proses Desain Menggunakan CAD (Groover, 2015) .......cccuereenereesesneesenseeeens 7
Gambar 2.2 Mesin Roll Former dan bagiannya............ccoceeieiieiiniiniereseseee e 9
Gambar 2.3 Gripper padamesin roll fOrMEN .........ccov e 10
Gambar 3.1 Diagram AlUr Penelitian ..........cccoeceieeieiieseese et 11
Gambar 3.2 Mesin single roll former KOJIMA ..ot 12
Gambar 3.3 Materia slip pada proses fOrmMing........cccoeeveeieneenenre e 13
Gambar 3.4 Diagram pareto losstime padamesin roll former..........cccoovveiievie e cvee e, 13
Gambar 3.5 Dimensi rim yang dikerjakan mesin roll former.........ccccocevvecesceenecceveeseens 15
Gambar 3.6 Positioning material Trial L.......cccccoeeeierieieeie e 18
Gambar 3.7 Positioning material Trial 2 .......ccocoiieiiiiieeieesee e e 18
Gambar 3.8 Material yang keluar dari Gripper .......coeeereeieneeniere e 19
Gambar 3.9 Ketinggian Rim Support yang berbeda...........cccoovvveiiieceeeeeece e, 19
Gambar 4.1 Diagram Fishbone hasil analiSa ..........ccceceeveeiieeesieie e 21
Gambar 4.2 Hasil Perancangan Adjustable Gripper .........cooviieiieienieneeseeee e 23
Gambar 4.3 AQJUSLEr 1€ GI PPN .....oiueeieeieeiesie ettt sre et eesre b e sreenaesneens 24
Gambar 4. 4 Open ANgIe Pada GriPPEY ......voceeeereee e seese et e e seeseesseeeesreesseeaesseenseeneeas 25
Gambar 4.5 Fitur Adjustable Rim Support pada Gripper .......cccceeeeeeneeseeeseese e seese s 26
Gambar 4.6 Hasil Machining Adjustable Gripper ... e 29
Gambar 4.7 Adjustable Gripper yang telah terpasang pada mesin Roll Former ..................... 30
Gambar 4.8 Hasil Adjuster pada Adjustable GIipPEr ........cocveeereereeieseere e se e 31
Gambar 4.9 Positioning material dengan Adjustable Gripper........ccocvveeveeieseesecceseesesnens 31
Gambar 4.10 Adjustable Gripper dengan Open ANGIe.......c.ooeeiieierieneereee e 32
Gambar 4.11 Positioning material dengan fitur Open ANgle.........ccoooererienienenneee e 32
Gambar 4.12 Positioning material dengan fitur Adjustable Rim SUpport .........cccceeeveeeveennnns 33
Gambar 4.13 Titik sentuh Adjustable Gripper dengan Rim SUPPOrt........ccccvveeveeceveenennns 33
Gambar 4.14 Grafik hasil monitoring losstime akibat material Slip......ccooeveiiniieniiiieiennns 34

Xi



Perancangan Adjustable Gripper Pada Mesin Roll Former
IKHSHA ZAHID KUSMA ADE INDRAWAN, Dr. Widia Setiawan, S.T,M.T. ; Dr. Benidiktus Tulung P, S.T,M.T ; Ignatiu

Universitas Gadjah Mada, 2024 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS

R DAFTAR TABEL

Tabel 3.1 Tabel dampak dari problem slip material secara QCDSMP.........cccccevvevvveenennnns 14
Tabel 3.2 Dimensi pengerjaan Roll FOrmer 1, 2, 3 ..o oo s sae e 16
Tabel 3.3 Tabel ProsesROII FOrmer 1, 2, 3.t 17
Tabel 4.1 Tabel rancangan ukuran Adjustable Gripper........ccoeeveeeneerenee e 22
Tabel 4.2 Tabel bill of material Adjustable GrippPer........ccooveveeeereeie e 28

Xii



