ANALISIS PERBANDINGAN PARTICLE FILTER DAN EXTENDED KALMAN FILTER UNTUK PREDIKSI

STATE GENERATOR

SINKRON

Satria Yudha Wirawan, Husni Rois:ﬁﬁiﬁ;[% gISfD ; Ir. Lesnanto Multa Putranto, S.T., M.Eng., Ph.D., IPM.
ari‘http://etd.repos

Universitas Gadjah Mada, 2023 | Diunduh itory.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

PERNYATAAN BEBAS PLLAGIASI

[2.2.7 Analisis Perbandingan Metode].....................o 7
[BAB III Metode Penelitian|........... ..o 9
3.1 Alatdan Data Pemodelanl................ccoooiiiiii 9
[3.1.1 Alat Tugas Akhir|............oi e 9
3.1.2  Data Pemodelan Sisteml............ccoooiiiiiiiiiiiiiiiii 9

3.2 Pemodelan Generator SinkKronl..........oooeeiiiiiiiiiiii i 10
3.2.1  Generator SINKION|. . ... ..uuuet 10
B3.2.1.1  Diskretisas1 Generator Sinkron| ........................ .. 11

[3.3  Metode yang digunakan|............ ... . 11
3.3.1  Extended Kalman Filter ..................oooiiiiiiiiiiiiiinn. 11
B3I1T Kalman Filten ..........c.ccooviiiiiiiiiiiiiiiiaiieannnn. 11

[3.3.1.2  Algoritma Extended Kalman Filte{....................... 13




ANALISIS PERBANDINGAN PARTICLE FILTER DAN EXTENDED KALMAN FILTER UNTUK PREDIKSI
STATE GENERATOR

SINKRON

Satria Yudha Wirawan, Husni Rois Ali, S.T., M.Eng., Ph.D. ; Ir. Lesnanto Multa Putranto, S.T., M.Eng., Ph.D., IPM.

GADIAT MADA U3 sty oo et spostoyagmacial 18
[3.3.2.1  Prinsip Bayesian| .............cccooviiiiiiiiiiiiiiiiiina.. 18

[3.3.2.2 Algoritma Particle Filter].......................ooooiiii. 19

[3.3.3  Mean Squared ETror | .........coovieuiiiiiiii i 21

(3.4 Alur Tugas Akhir| ... 23
BAB IV Hasil dan Pembahasanl. ... 25
4.1 Pengaruh Measuremnet Noise pada Estimator State|......................... 25
4.2 Pengaruh Process Noise pada Estimator State|................................ 32
4.3 Pengaruh Gangguan Step Function pada Estimator State|................... 38
[BAB V' Kesimpulan dan Saran|...................oo 43
5.1 Kesimpulan|...........ooiiiii 43

Vi



