PENERAPAN MODEL PREDICTIVE CONTROL UNTUK MASALAH REGULASI KERETA DAN ARUS
PENUMPANG PADA JALUR METRO
AYOMI SASMITO, Prof. Dr. Salmah, M.Si.

Universitas Gadjah Mada, 2022 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA

DAFTAR ISI

HALAMAN JUDUL| .. ... ... ... i
HALAMAN PENGESAHAN ii
HALAMAN PERNYATAAN|

DAFTAR TABEL

DAFTAR GAMBAR| . . .. . o it e ittt i e i e e e e xi
DAFTARLAMBANG! . . . . . . . o i i i i i e i i e xii
INTISARI . . ..o e e e e e e e Xiv
ABSTRACT] . . . . oo e e e e e i e i e e XV
I PENDAHULUAN 1
(1.1  Latar Belakang Masalah| . . . . ... ... .. ... ........ 1
(1.2 Tujuan dan Manfaat Penelittan| . . . . . . .. ... .. ... .. .. 3
(1.3 Tinjauvan Pustakal . . . . .. .. ... ... ... ... ... ..., 4

5

6

I DASAR TEORI 7
7

[2.2  Optimisasi fungst konveks| . . . . .. ... ... ... ... 11
[2.2.1  Himpunan dan Fungsi Konveks| . . . ... ... ... ... 11

[2.2.2 Fungsi Konveks Berbentuk Kuadratik] . . . . ... ... .. 15

[2.2.3  Optimisasi Fungsi Konveks Tanpa Kendala] . . . . . . . .. 19

[2.2.4  Optimisasi Fungsi Konveks Kuadratik Berkendala] . . . . . 21

2.3 Sistem Diskrit dan Sifat-sifatnyal . . . . . . ..o 41
2.3.1 Kestabilan Sistem Disknnt LTV . . . ..o o0 000 0oL 43

2.3.2 Keterkendalian Sistem Diskrt ITVI . . ... ... ... .. 44

2 Keteramatan Sistem Diskrit LTVI. . . ... ... ... ... 46

2.4 Model Predictive Controll . . . . . . . .. ... ... ... ..... 48
[2.4.1  MPC Tanpa Kendala dengan Gangguan| . . . . . ... ... 50

.42  MPCdengan Kendala] . ... ................ 59

viii



PENERAPAN MODEL PREDICTIVE CONTROL UNTUK MASALAH REGULASI KERETA DAN ARUS
PENUMPANG PADA JALUR METRO
AYOMI SASMITO, Prof. Dr. Salmah, M.Si.

Universitas Gadjah Mada, 2022 | Diunduh dari http://etd.repository.ugm.ac.id/

UNIVERSITAS
GADJAH MADA .
ix
[2.5 Pemrograman Kuadratik (Quadratic Programming) dengan meng- |
| gunakan MATLAB| . . . .. ... ... ... .. ... ... .... 67
R |
3.1 LTV MPC Tanpa Kendala dengan Gangguan|. . . . . ... ... .. 71
3.2 LTV MPCdengan Kendala| . . . . ... ... .. ... .. .... 79

| ARUS PENUMPANG
[5.1  Hasil simulasi pada Masalah Regulasi Kereta dan Arus Penumpang| 103
................................. 113
6.1 Kesimpulan|l . . . ... ... ... ... ... ... . ... ... 113
6.2 Saranl . .. ... . 113

DAFTAR PUSTAKA

KRIP PROGRAM NTOH 3.2.1)| . .. ... ... ..o 125
[E Nilaigidanw!| ... ... ... ... i i 128

FF SKRIPPROGRAM| . ... .. ... ittt 130



	DAFTAR ISI

